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1. Montering af AMER modul pa
AMV 323/423/523

A) Monter AMV-motoren pa ventilen
(fig. 1.1).

B) Fjern laget fra AMV motoren (fig. 1.2).

C) Monter de stagbolte der falger med
AMER modulet (fig. 1.3). Ved
eventuel udskiftning af et modul skal
stagboltene ogsé udskiftes.

D) Hvis AMER-modulet skal indjusteres
via netspaendingen skal
instruktionerne i afsnit 6, Automatisk
indjustering af AMER-modulet, falges.

E) Monter AMER modulet i motoren ved
at skubbe det halvt ind over
stagboltene. Monter modulets
ledninger i motorens klemreekke
(fig. 1.4), og skub herefter modulet
helt pa plads.

NB: Inden styresignalet fra
regulatoren tilsluttes AMER 24 V-
modulet, skal netspaendingen vaere
tilsluttet korrekt som beskrevet under
punkt 6. Netspeending.

DANSK

2. Sikring (kun 230 V~)

A) Sikringen kan udskiftes ved at dreje
sikringsholderen i pilens retning
(fig. 2.1 og 2.2).

3. Indstilling af funktionswitch

Fig. 3.1 (Us= 0 - 10 V, fabriksindstilling)
AMV motorens spindel beveeger sig
opad ved stigende styrespaending.
Fig. 3.2 (Ug=0- 10 V)

AMV motorens spindel beveeger sig
nedad ved stigende styrespaending.
Fig. 3.3 (Ug=0-5V)

AMV motorens spindel beveeger sig
opad ved stigende styrespaending.
Fig. 3.4 (Ug=0-5V)

AMV motorens spindel beveeger sig
nedad ved stigende styrespaending.
Fig. 3.5 (Ug =5 - 10 V)

AMV motorens spindel beveeger sig
opad ved stigende styrespaending.
Fig. 3.6 (Ug=5-10V)

AMV motorens spindel beveeger sig
nedad ved stigende styrespaending.

4. Styrespaending

Normal drift

Styresignalet fra klemme 61
(P-regulering) eller fra klemme 62
(Pl-regulering) tilsluttes klemme 41.

Drift med overstyring

Styresignalet fra klemme 61
(P-regulering) eller fra klemme 62
(Pl-regulering) tilsluttes klemme 41.

Overstyringssignalet (fx fra et ur eller fra
en frosttermostat) tilsluttes klemme 40
og klemme 10 eller 12. Overstyringen
kan annuleres via en afbryder. Anvend
altid kontaktseet med en lav
kontaktmodstand.

NB.: Montere forst stikket i modulet nar
netspaendingen er tilsluttet og kontrolleret
som beskrevet i afsnit 6. Netspaending.

5. Tilslutning af temperaturfgler
Der tilsluttes en Pt 1000 Q
temperaturfgler til klemme 21 og 22
(fig. 4.1)

6. Netspaending

AMER 24 V

Klemme 6 skal tilsluttes fase (L) og
klemme 7 skal tilsluttes nul (N) (fig. 4.1).
Netspaendingen til AMER 24 V-modulet
ma ikke tilsluttes omvendt, sa
gdeleegges modulet.

Kontroller med et méleinstrument, som
vist pa fig. 6.1, om 24 V netspaendingen
er tilsluttet forkert. Hvis den malte
speending overskrider 3 VOer
netspaendingen tilslutte forkert.

Nar netspaendingen er tilsluttet korrekt
monteres stikket med regulatorens
styresignal (fig. 6.2)

AMER 230 V

Netspaendingens fase og nul kan
tilsluttes vilkarligt, fordi netspaendingen
tilsluttes en transformator i AMER 230 V-
modulet.

7. Indjustering af ventilens vandring
(,Stroke" set) i AMER-modulets
hukommelse

Manuel indjustering af AMER-modulet

(Anvendes normalt ved enkeltvis

indjustering af motorventiler)

- Ca. 5 sek. efter at netspaendingen er
tilsluttet, vil den rade lysdiode (ved
funktionsomskifteren) lyse (fig. 7.1).

- Tryk ,Stroke" set knappen ind med en
skruetraekker (fig. 7.1).

- Lysdioden blinker medens motoren
gennemkarer en lukke/abne-cyklys.

- Nar ventilens vandring er registreret i
AMER-modulets hukommelse lyser
dioden igen konstant, og den
manuelle indjustering er afsluttet.

Automatisk indjustering af AMER-

modulet

(Anvendes normalt ved samtidig

indjustering af flere motorventiler)

- Klip lusen pa undersiden af AMER-
modulet inden montering af modulet
(fig. 7.2). (Bemeerk: det er fortsat
muligt at indjustere et AMER-modul
manuelt nar lusen er klippet).

- Teend for netspaendingen indtil den
ragde lysdiode (ved funktions-
omskifteren) lyser konstant.

- Sluk for netspaendingen i min. 6 sek.
(lysdioden slukker).

- Teend for netspaendingen mellem 1
og 5 sek. (lysdioden skal forblive
slukket).

- Sluk for netspaendingen i min. 6 sek.

- Teend for netspaendingen. Lysdioden
blinker og AMER-modulet starter den
automatiske indjustering.

- Nar den automatiske indjustering er
registreret i AMER-modulets
hukommelse, lyser dioden igen
konstant, og den automatiske
indjustering er afsluttet.

Bemeerk: Nar lusen er klippet vil AMER-
modulet dbne og lukke ventilen helt op
og i, bade i forbindelse med den
automatiske indjustering og i forbindelse
med eventuelle stramsvigt under drift.
Veer derfor opmeerksom pa risikoen for
skoldning nar AMER-moduler med
klippet lus anvendes til regulering af fx
varmt brugsvand.

8. Indstilling af reguleringsveerdier

Regulerings- Fabriks- | Indstillings-
veerdi indstilling | omrade
Setpunkt (S;) 55 °C 15-95°C
P-band (Xp) 20 °C 2-40°C
Integral-tid (T,) 10 min. 1-20 min.

P-regulering

a) Indstil S, pa den gnskede vaerdi
(fig. 8.1).

b) Indstil X, pa 40 °C (fig. 8.1).

¢) Reducer Xy langsomt, indtil anleegget
begynder at pendle. Hvis det ikke er
muligt at f anleegget til at pendle ved
den valgte S;-veerdi, eendres denne til
en lidt hgjere eller en lidt lavere veerdi
og proceduren gentages.

d) Nar den Xp-veerdi som far anleegget til
at pendle er fundet, indstilles X, pa
den dobbelte veerdi.

Pl-regulering

a) Indstil S, pa den gnskede veerdi
(fig. 8.1).

b) Indstil X, pa 40 °C (fig. 8.1).

c) Indstil T, pa 20 min. (fig. 8.1).

d) Reducer Xy langsomt, indtil anleegget
begynder at pendle. Hvis det ikke er
muligt at f anleegget til at pendle ved
den valgte S;-veerdi, eendres denne til
en lidt hgjere eller en lidt lavere veerdi
og proceduren gentages.

e) Nar den Xp-veerdi som far anleegget til
at pendle er fundet, males
pendlingstiden (T) (fig. 8.3).

f) T, Indstilles p& den malte pendlingstid
T (fig. 8.1).

g) Xp indstilles pa det dobbelte af den
veerdi der fik temperaturen til at
pendle (fig. 8.1).

9. Fjernbetjening
Indstilling af setpunktet kan fjernbetjenes
via en ESMI fjernbetjeningsenhed.

BC-HM
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1. Mounting the AMER module on
AMV 323/423/523

A) Mount AMV motor on valve (fig. 1.1).

B) Remove lid from AMV motor (fig. 1.2).

C) Fit staybolts supplied with the AMER
module (fig. 1.3). If replacing a
module, the staybolts must also be
replaced.

D) If the AMER module is to be set up
using mains voltage, follow the
instructions in section 6: Automatic
setting up of AMER module.

E) Mount the AMER module in the motor
by pushing it half in over the
staybolts. Connect module leads in
motor terminal board (fig. 1.4) and
then push module fully into place.
Note: Before connecting the control
signal from the regulator to the AMER
24 V module, mains voltage must be
connected correctly as described in
section 6. Mains voltage.

ENGLISH

2. Fuse (230 V ~ only)

A) The fuse can be removed/replaced by
turning the fuse holder in the direction
of the arrow (figs. 2.1 and 2.2).

3. Function switch setting

Fig. 3.1 (Uy=0- 10V, factory setting)
The AMV motor spindle travels upwards
on rising control voltage.

Fig. 3.2 (U4 =0-10V)

The AMV motor spindle travels
downwards on rising control voltage.
Fig. 3.3 (U4=0-5V)

The AMV motor spindle travels upwards
on rising control voltage.

Fig. 3.4 (Uy=0-5V)

The AMV motor spindle travels
downwards on rising control voltage.
Fig. 3.5 (U4 =5-10V)

The AMV motor spindle travels upwards
on rising control voltage.

Fig. 3.6 (U4 =5-10V)

The AMV motor spindle travels
downwards on rising control voltage.

4. Control voltage

Normal operation

The control signal from terminal 61
(P regulation) or from terminal 62
(PI regulation) must be connected to
terminal 41.

Operation with override

The control signal from terminal 61
(P regulation) or from terminal 62
(PI regulation) must be connected to
terminal 41.

The override signal (e.g. from a clock or
frost thermostat) must be connected to
terminal 40 and terminal 10 or 12.
Override can be annulled via a switch.
Always use the contact set that has low
contact resistance.

Note: Plug in the module only when
mains voltage is connected and checked

as described in section 6. Mains voltage.

5. Connection of temperature sensor
A Pt 1000 Q temperature sensor must
be connected to terminals 21 and 22
(fig. 4.1).

6. Mains voltage

AMER 24V

Terminal 6 must be connected to phase
(L) and terminal 7 must be connected to
neutral (N) (fig. 4.1). Do not swap the
leads when connecting mains voltage to
the AMER 24 V module; it will damage
the module. Using a measuring
instrument, check as shown in fig. 6.1 to
make sure that 24 V mains is connected
correctly. If the measured voltage
exceeds 3 V ~, mains voltage is
incorrectly connected. When mains
voltage is correctly connected, plug in
the regulator control signal (fig. 6.2).

AMER 230 V

There are no special instructions
regarding lead connection for mains
voltage, i.e. mains voltage is connected
to a transformer in the AMER 230 V
module.

7. Valve travel setting (“Stroke” set)
in the AMER module memory

Manual setting of AMER module

(Normal when adjusting motor valves

individually).

- Approx. 5 s after mains voltage is
connected, the red LED (by the
function switch) lights up (fig. 7.1).

- Press in the “Stroke” set button with a
screwdriver (fig. 7.1).

- The LED will flash while the motor
runs through a close/open cycle.

- When the valve travel has been
registered in the AMER module
memory, the LED again lights up
constantly and manual setting is
complete.

Automatic setting of AMER module
(Normal when setting several motor
valves at same time).

- Before mounting the AMER module,
clip the jumper on its underside
(fig. 7.2). (Note: it is still possible to
set the AMER module manually after
the jumper has been clipped).

- Switch on mains voltage until the red
LED (by the function switch) lights up
constantly.

- Switch off mains voltage for a
minimum of 6 s. (LED goes out).

- Switch on mains voltage for between
1 and 5 s. (The LED should remain
out).

- Switch off mains voltage for a
minimum of 6 s.

- Switch on mains voltage. The LED
will flash and the AMER module starts
automatic setting.

- When automatic setting is registered
in the AMER module memory, the
LED lights up again constantly and
automatic setting is complete.

Note: When the jumper is clipped, the
AMER module opens and closes the
valve completely, both in connection with
automatic setting and with possible
current failure during operation.
Therefore BE CAREFUL - there is a risk
of scalding when, for example, an AMER
module with clipped jumper is used for
regulating service hot water.

8. Setting regulating values

Regulating Factory | Setting
values Setting range
Setpoint (S;) 55 °C 15-95°C
P-band (Xp) 20 °C 2-40°C
Integration time (T,) | 10 min. | 1 - 20 min.

P regulation

a) Set S, on the required value (fig. 8.1).

b) Set Xr on 40 °C (fig. 8.1).

¢) Reduce Xp slowly until the system
begins to hunt. If this is not possible
with the selected S, value, make it a
little higher or lower and repeat the
procedure.

d) When the X, value that makes the
system hunt has been found, set Xp
at twice the value.

PI regulation

a) Set S, on the required value (fig. 8.1).

b) Set X, on 40 °C (fig. 8.1).

c¢) Set T, on 20 min (fig. 8.1).

d) Reduce X slowly until the system
begins to hunt. If this is not possible
with the selected S, value, make it a
little higher or lower and repeat the
procedure.

e) When the X; value that makes the
system hunt has been found,
measure hunting time T (fig. 8.3).

f) Set T, on measured hunting time T
(fig. 8.1).

g) Set X, at twice the value that made
the temperature hunt (fig. 8.1).

9. Remote control
Set point can be set via an ESMI remote
control unit.

El.94.N6.5Y © Danfoss 7/97
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1. Montage des AMER Moduls im
AMV 323/423/523

A) AMV-Motor auf das Ventil montieren
(Abb. 1.1)

B) Den Deckel vom AMV-Motor
entfernen (Abb. 1.2)

C) Die mit dem AMER Modul gelieferten
Stehbolzen montieren (Abb. 1.3). Bei
einem eventuellen Austausch eines
Moduls sind die Stehbolzen ebenfalls
auszutauschen.

D) Erfolgt die Einstellung des AMER
Modul uber die Netzspannung, ist
Abschnitt 7, Automatisches Einstellen
des AMER Moduls, zu befolgen.

E) Den AMER Modul in den Motor
einbauen, indem er vorerst halbwegs
Uber die Stehbolzen geschoben wird.
Die Leitungen des Moduls an die
Klemmenreihe des Motors
anschliel3en (Abb. 1.4) und dann den
Moduls ganz auf Platz einschieben.
NB: Vor Anschluf3 des
Reglersteuersignals am AMER 24 V
Modul muf3 die Netzspannung
korrekt, wie in Abschnitt 6.
~Netzspannung“ beschrieben,
angeschlossen sein.

DEUTSCH

2. Sicherung (nur 230 V~)

A) Die Sicherung kann ausgewechselt
werden, indem der Sicherungshalters
in Pfeilrichtung gedreht wird (Abb. 2.1
und 2.2).

3. Einstellung des Funktionsschalters
Abb. 3.1 (Uy=0 - 10 V, Werks-
einstellung)

Die Spindel des AMV Motors bewegt
sich bei steigender Steuerspannung
aufwarts.

Abb. 3.2 (Uy=0-10V)

Die Spindel des AMV Motors bewegt
sich bei steigender Steuerspannung
abwarts.

Abb. 3.3 (U4=0-5V)

Die Spindel des AMV Motors bewegt
sich bei steigender Steuerspannung
aufwarts.

Abb. 3.4 (Uy=0-5V)

Die Spindel des AMV Motors bewegt
sich bei steigender Steuerspannung
abwarts.

Abb. 3.5 (Uy=5-10V)

Die Spindel des AMV Motors bewegt
sich bei steigender Steuerspannung
aufwarts.

Abb. 3.6 (Uy=5-10V)

Die Spindel des AMV Motors bewegt
sich bei steigender Steuerspannung
abwarts.

4. Steuerspannung

Normalbetrieb

Das Steuersignal von Klemme 61

(P-Regelung) oder von Klemme 62
(PI-Regelung) wird an Klemme 41
angeschlossen.

Betrieb mit Ubersteuerung

Das Steuersignal von Klemme 61
(P-Regelung) oder von Klemme 62
(PI-Regelung) wird an Klemme 41
angeschlossen.

Das Ubersteuerungssignal (z.B. von
einer Uhr oder von einem Tiefkihl-
thermostat) wird an Klemme 40 und

Klemme 10 oder 12 angeschlossen. Die
Ubersteuerung kann mittels eines
Schalter auf3er Kraft gesetzt werden. Nur
Kontaktsétze mit niedrigem
Kontaktwiderstand verwenden.

NB: Den Stecker erst nachdem die
Netzspannung angeschlossen und wie
im Abschnitt 6. ,Netzspannung“
beschrieben kontrolliert wurde, im Modul
montieren.

5. Anschlul3 des Temperaturfuhlers
Ein Pt 1000 Q Temperaturfuhler ist an
Klemme 21 und 22 anzuschlieRen
(Abb. 4.1).

6. Netzspannung

AMER 24 V

Klemme 6 muf3 an Phase (L) und
Klemme 7 mufd an Null (N)
angeschlossen werden (Abb. 4.1). Der
Netzspannungsanschlul? am AMER 24 V
Modul darf nicht umgekehrt erfolgen, da
sonst das Modul zerstort wird. Mit einem
MeRgerat ist wie in Abb. 6.1 gezeigt zu
kontrollieren, ob die 24 V Netzspannung
verkehrt angeschlossen ist. Ubersteigt
die gemessene Spannung 3 V~, ist die
Netzspannung verkehrt angeschlossen.
Nachdem die Netzspannung korrekt
angeschlossen wurde, ist der Regler-
steuersignal-Stecker zu montieren

(Abb. 6.2).

AMER 230 V

Phase und Null der Netzspannung
kénnen beliebig angeschlossen werden,
da die Netzspannung im AMER 230 V
Modul an einen Transformator
angeschlossen ist.

7. Einstellung des Ventilwegs
(,Stroke" set) im Speicher des
AMER Moduls

Manuelle Einstellung des AMER Moduls

(Wird normalerweise bei individueller

Einstellung von Motorventilen

angewandt).

- Ca. 5 Sek. nach dem AnschluR3 der
Netzspannung wird die rote
Leuchtdiode (beim Funktionsschalter)
aufleuchten (Abb. 7.1).

- Dricken Sie mit einem
Schraubenzieher auf den ,Stroke“set-
Knopf (Abb. 7.1).

- Die Leuchtdiode blinkt, wahrend der
Motor den SchlieRen/Offnen-Zyklus
durchfahrt.

- Ist der Ventilweg im Speicher des
AMER Moduls registriert, leuchtet die
Diode wieder dauernd auf, und die
manuelle Einstellung ist
abgeschlossen.

Automatische Einstellung des AMER

Moduls

(Wird normalerweise bei gleichzeitiger

Einstellung mehrerer Motorventile

angewandt.)

- Vor der Montage ist die Briicke auf
der Unterseite des AMER Moduls
durchzutrennen (Abb. 7.2).
(Bemerkung: Auch bei durchtrennter
Bricke ist ein manuelles Einstellen
des AMER Moduls nach wie vor
moglich).

- Die Netzspannung einschalten bis die
rote Leuchtdiode (beim Funktions-
schalter) permanent aufleuchtet.

- Die Netzspannung fur min. 6 Sek.
ausschalten (Leuchtdiode erlischt).

- Die Netzspannung zwischen 1 und 5
Sek. lang einschalten (die Leucht-
diode bleibt erloschen).

- Die Netzspannung fur min. 6 Sek.
ausschalten.

- Die Netzspannung einschalten. Die
Leuchtdiode blinkt, und das AMER
Modul beginnt mit der automatischen
Einstellung.

- Ist die automatische Einstellung im
Speicher des AMER Moduls
registriert, leuchtet die Diode wieder
dauernd auf, und die automatische
Einstellung ist abgeschlossen.

Bemerkung: st die Briicke durchtrennt,
wird der AMER Modul das Ventil
ganzlich 6ffnen und schliel3en, sowohl
beim automatischen Einstellen, als auch
bei einem eventuellen Stromausfall unter
Betrieb. Beachten Sie daher das
Verbrihungsrisiko, wenn AMER Module
mit durchtrennter Briicke z. B. zur
Regelung von warmen Brauchwasser
benutzt werden.

8. Einstellung der Regelwerte

Regelwert Werks- Einstell-
Einstellung |Bereich
Sollwert (S;) 55 °C 15-95°C
P-Band (X,) 20 °C 2-40°C
Integral-Zeit (T,) | 10 Min. 1-20 Min.

P-Regelung

a) S, auf den gewiinschten Wert
einstellen (Abb. 8.1).

b) X, auf 40 °C einstellen (Abb. 8.1).

c) X, langsam senken, bis die Anlage zu
pendeln beginnt. LaRt sich die Anlage
mit dem gewahlten S,-Wert nicht zum
Pendeln bringen, ist dieser auf einen
etwas hoheren oder etwas
niedrigeren Wert zu &ndern und die
Prozedur zu wiederholen.

d) Ist der X,-Wert der die Anlage zum
Pendeln bringt gefunden, ist X, auf
den doppelten Wert einzustellen.

Pl-Regelung

a) S, auf den gewiinschten Wert
einstellen (Abb. 8.1).

b) X, auf 40 °C einstellen (Abb. 8.1).

¢) T, auf 20 Min. einstellen (Abb. 8.1).

d) X, langsam senken, bis die Anlage zu
pendeln beginnt. L&t sich die Anlage
mit dem gewahlten S,-Wert nicht zum
Pendeln bringen, ist dieser auf einen
etwas hoheren oder etwas
niedrigeren Wert zu &ndern und die
Prozedur zu wiederholen.

e) Ist der X,-Wert der die Anlage zum
Pendeln bringt gefunden, ist die
Pendelzeit (T) zu messen (Abb. 8.3).

f) T, ist auf die gemessene Pendelzeit T
einzustellen (Abb. 8.1)

g) X, auf das Doppelte des Werts
einzustellen, der die Temperatur zum
Pendeln brachte (Abb. 8.1).

9. Fernbedienung

Die Einstellung des Sollwerts kann
fernbedient tber eine ESMI
Fernbedienungseinheit erfolgen.

BC-HM
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1. Montage du module AMER sur
AMV 323/423/523

A) Monter le moteur AMV sur la vanne
(fig. 1.1).

B) Retirer le couvercle du moteur AMV
(fig. 1.2).

C) Monter les boulons tirants livrés avec
le module AMER (fig. 1.3). Un
changement éventuel d’'un module
exige également le changement des
boulons.

D) Si le module AMER doit étre réglé par
la tension secteur, il faut suivre les
instructions du point 7, ,Ajustage
automatique du module AMER*.

E) Monter le module AMER en le
poussant a mi-chemin sur les
boulons. Monter les fils du module
dans le bornier du moteur (fig. 1.4), et
pousser ensuite le module
entierement a sa place.

N.B. Avant de brancher le signal de
commande du régulateur au module
AMER 24V, il faut que la tension
secteur soit branchée correctement
comme décrit sous le point 6 :
Llension secteur.

FRANCAIS

2. Fusible (seulement 230V ~)

A) Le fusible se change en tournant le
porte-fusible dans le sens de la fleche
(fig. 2.1 et 2.2).

3. Réglage du commutateur de
fonction (Ueomm= Usg)

Fig. 3.1 (Ueomm=0 - 10 V, réglage usine)

La tige du moteur AMV monte, sur une

augmentation de la tension de

commande.

Fig. 3.2 (Ueomm=0-10V)

La tige du moteur AMV descend, sur

une augmentation de la tension de

commande.

Fig. 3.3 (Ueomm=0-5V)

La tige du moteur AMV monte, sur une

augmentation de la tension de

commande.

Fig. 3.4 (Ueemm=0-5V)

La tige du moteur AMV descend, sur

une augmentation de la tension de

commande.

Fig. 3.5 (Ueemm=5-10V)

La tige du moteur AMV monte, sur une

augmentation de la tension de

commande.

Fig. 3.6 (Ueomm=5-10V)

La tige du moteur AMV descend, sur

une augmentation de la tension de

commande.

4. Tension de commande

Marche normale

Le signal de commande de la borne 61
(réglage P) ou de la borne 62 (réglage
PI1) se branche sur la borne 41.

Marche avec dérogation

Le signal de commande de la borne 61
(réglage P) ou de la borne 62 (réglage
PI1) se branche sur la borne 41.

Le signal de dérogation (p.ex. d'une
horloge ou d'un thermostat de
congélation) se branche sur la borne 40

ou la borne 10 ou 12. La dérogation peut
s’annuler par un interrupteur. Utiliser
toujours un jeu de contacts a faible
résistance de contact.

N.B. Ne monter la prise dans le module
que quand la tension du secteur est
branchée et contrélée, comme décrit
sous le point 6, Tension secteur.

5. Branchement du détecteur de
température

Brancher un détecteur de température
Pt 1000 Q sur les bornes 21 et 22

(fig. 4.1).

6. Tension secteur

AMER 24V

La borne 6 doit se brancher a la phase
(L) et la borne 7 doit se brancher au
zéro (N) (fig. 4.1). La tension secteur
pour le module AMER 24 V ne doit pas
se brancher a I'envers, sinon le module
se détériore. Vérifier a I'aide d’'un
instrument de mesure, comme montré
sur la fig. 6.1, que la tension secteur

24 V n’est pas branchée a I'envers. Si la
tension mesurée dépasse 3V, la tension
secteur est mal connectée. Quand la
tension secteur est branchée
correctement, monter la prise avec le
signal de commande du régulateur

(fig. 6.2).

AMER 230 V

La phase et le zéro de la tension secteur
se branchent au choix, parce que la
tension secteur se branche sur un
transformateur dans le module AMER
230 V.

7. Ajustage du déplacement de la
vanne (,Stroke" set) dans la
mémoire du module AMER.

Ajustage manuel du module AMER

(sert normalement pour I'ajustage

individuel des motovannes).

- Env 5 sec. aprés que la tension
secteur ait été branchée, la diode
lumineuse rouge s’allume (vers
l'inverseur de fonction) (fig. 7.1).

- Faire entrer le bouton consigne de
Lvolume" avec un tournevis (fig. 7.1).

- La diode lumineuse clignote pendant
que le moteur effectue un cycle
d’ouverture/fermeture.

- Quand le déplacement de la vanne
est enregistré dans la mémoire du
module AMER, la diode lumineuse
brille & nouveau en continu et
I'ajustage manuel est fini.

Ajustage automatique du module AMER
(Sert normalement pour I'ajustage
simultané de plusieurs motovannes).

- Couper le shunt a la face inférieure
du module AMER avant de monter
celui-ci (fig. 7.2). (REMARQUE: il est
toujours possible d’ajuster
manuellement un module AMER,
méme si le shunt est coupé).

- Allumer la tension secteur jusqu’a ce
que la diode lumineuse rouge (vers
I'inverseur de fonction) brille en
continu.

- Eteindre la tension secteur pendant
au moins 6 sec. (la diode s'éteint).

- Allumer a nouveau la tension secteur
pendant 1 & 5 sec. (la diode reste
éteinte).

- Eteindre la tension secteur pendant
au moins 6 sec.

- Rallumer la tension secteur. La diode
lumineuse clignote et le module
AMER commence I'ajustage
automatique.

- Quand l'ajustage automatique est
enregistré dans la mémoire du
module AMER, la diode lumineuse
brille & nouveau en continu et
I'ajustage automatique est fini.

REMARQUE: Quand le shunt a été
coupé, le module AMER va ouvrir et
fermer la vanne a fond, aussi bien lors
de I'ajustage automatique qu’en cas de
panne de courant pendant la marche.
Donc FAIRE ATTENTION aux risques
d’échaudage quand un module AMER
avec shunt coupé est utilisé pour le
réglage p.ex. de la distribution d’eau
chaude.

8. Ajustage des valeurs de réglage

Valeur de Réglage | Zone de
réglage en usine | réglage
Point de o °
consigne (S,) 55°C 15-95°C
Bande P (Xp) 20 °C 2-40°C
Temps ; :
intégral (T.) 10 min. 1-20 min.

Réglage de P

a) Ajuster S, a la valeur désiréee
(fig. 8.1).

b) Ajuster Xy a 40 °C (fig. 8.1).

¢) Réduire lentement Xp, jusqu’a ce que
l'installation commence & osciller. S'il
n’est pas possible de la faire osciller
autour de la valeur S, choisie,
modifier celle-ci en une valeur un peu
plus haute ou un peu plus basse et
recommencer.

d) Quand la valeur Xp qui fait osciller
l'installation est trouvée, ajuster Xp a
une valeur double.

Réglage de PI

a) Ajuster S, a la valeur désiréee
(fig. 8.1).

b) Ajuster Xy a 40 °C (fig. 8.1).

c) Ajuster T, & 20 min. (fig. 8.1).

d) Réduire lentement Xp, jusqu’a ce que
l'installation commence a osciller. S'il
n’est pas possible de la faire osciller
autour de la valeur S, choisie,
modifier celle-ci en une valeur un peu
plus haute ou un peu plus basse et
recommencer.

e) Quand la valeur Xp qui fait osciller
l'installation est trouvée, mesurer le
temps (T) d’oscillation (fig. 8.3).

f) Ajuster T, sur le temps T mesuré
(fig. 8.1).

g) Ajuster Xp a la valeur double de celle
qui a fait osciller la température
(fig. 8.1).

9. Commande a distance

L’ajustage du point de consigne peut se
commander a distance a 'aide d’une
unité ESMI de commande a distance.

6
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1. Montaje del médulo AMER en el
AMV 323/423/523

A) Montar el motor AMV en la vélvula
(fig. 1.1).

B) Quitar la tapa del motor AMV
(fig. 1.2).

C) Montar los pernos de anclaje
suministrados con el médulo AMER
(fig. 1.3). En caso de cambio de
modulo habra que cambiar también
sus pernos de anclaje.

D) Si el médulo AMER tiene que ser
ajustado a través de la tensién de la
red, habra que seguir las
instrucciones detalladas en el
apartado 7 Ajuste automatico del
moédulo AMER.

E) Montar el médulo AMER en el motor
haciéndolo deslizar y apretando,
hasta que se haya introducido hasta
la mitad de los pernos de anclaje.
Conectar los cables del médulo en el
bloque de terminales del motor
(fig. 1.4.), luego apretar el médulo
hasta que esté completamente en su
sitio (fig. 1.4.).

Atencion: Antes de que la sefial de
control sea aplicada al modulo
AMER-24 V, la tension de red debera
ser conectada correctamente tal
como se describe en el apartado 6.
Tension de red.

2. Fusible (s6lo 230 V~)

A) El fusible puede cambiarse
desenroscando el soporte de fusible
en la direccion de la flecha (fig. 2.1. y
2.2).

3. Ajuste del conmutador de

funciones
Fig. 3.1 (Uy =0 - 10V, ajuste de fabrica)
El vastago del motor AMV se mueve
hacia arriba a medida que la tension de
control aumenta.
Fig. 3.2 (Uy=0-10V)
El vistago del motor AMV se mueve
hacia abajo a medida que la tension de
control aumenta.
Fig. 3.3 (U4=0-5V)
El vistago del motor AMV se mueve
hacia arriba a medida que la tension de
control aumenta.
Fig. 3.4 (U4y=0-5V)
El vistago del motor AMV se mueve
hacia abajo a medida que la tension de
control aumenta.
Fig. 3.5 (Uy=5-10V)
El vistago del motor AMV se mueve
hacia arriba a medida que la tension de
control aumenta.
Fig. 3.6 (Uy=5-10V)
El vistago del motor AMV se mueve
hacia abajo a medida que la tension de
control aumenta.

4. Tension de control

Operacion normal

La sefial de control del borne 61
(regulacion tipo P) 6 del borne 62
(regulacion tipo Pl) se conecta al borne
41.

Operacion por circuito asistido

La sefial de control del borne 61
(regulacion tipo P) 6 del borne 62
(regulacion tipo PIl) se conecta al borne
41.

La sefal de circuito asistido
(proveniente p. ej. de un reloj o de un
termostato de proteccion a la

congelacioén) se conecta al borne 40 y al
borne 10 6 12. La operacion por circuito
asistido puede ser anulada por medio de
un interruptor. Utilizar siempre juego de
contactos con baja resistencia de
contacto.

Atencion: Enchufar el médulo sdlo
después de haber conectado y
controlado la tension de red tal como se
describe en el apartado 6. Tensién de
red.

5. Conexion de un sensor de
temperatura

Se conecta un sensor de temperatura
Pt 1000 Q a los bornes 21y 22 (fig. 4.1)

6. Tensién de red

AMER 24 Vv

El borne 6 tiene que ser conectado a la
fase (L) y el borne 7 tiene que ser
conectado al neutro (N) (fig. 4.1.). La
tension de red para el modulo AMER 24
V no debe ser conectada al revés, ya
gue esto estropeara el médulo.
Controlar con un instrumento de medida,
tal como ilustrado en la fig. 6.1, si la
tensioén de red de 24 V esta conectada
de forma correcta. Si la tension medida
sobrepasa 3 V~, significa que la tensién
de red esta conectada de manera
incorrecta. Sélo cuando la tension de
red esta conectada correctamente se
conectard la sefial de control del
regulador (fig. 6.2.)

AMER 230 V

La fase y el neutro de la tensién de red
pueden conectarse discrecionalmente,
ya que en el médulo AMER 230 V la
tensién de red esta conectada a un
transformador.

7. Ajuste de la carrera de la valvula
en la memoria del médulo
AMER (ajuste ,Stroke")

Ajuste manual del médulo AMER

(Se usa normalmente para ajuste del

motor de una sola véalvula)

- Unos 5 segundos después de haber
conectado la tensién de red, se
encendera el diodo rojo (al lado del
conmutador de funciones) (fig. 7.1.).

- Apretar el boton de ajuste ,Stroke"
con ayuda de un destornillador
(fig. 7.1.).

- El diodo rojo parpadeara mientras el
motor efectlda un ciclo de apertura/
cierre.

- Cuando la carrera de la valvula esté
registrada en la memoria del modulo
AMER lucir4 el diodo de nuevo
constantemente, y la operacion de
ajuste manual habra terminado.

Ajuste automatico del médulo AMER
(Se usa normalmente para ajustes de
varios motores al mismo tiempo)

- Antes del montaje del médulo, cortar
la clavija puente que se encuentra en
la parte inferior del médulo AMER
(fig. 7.2). (Atencién: aunque la clavija
puente haya sido cortada seguird
siendo posible el ajuste manual del
moddulo AMER).

- Conectar a la tension de red hasta
gue el diodo rojo (al lado del
conmutador de funciones) luzca
constantemente.

- Desconectar la tension de red
durante un tiempo minimo de 6
segundos (el diodo se apagard).

Conectar a la tension de red durante
un tiempo de entre 1 y 5 segundos (el
diodo debe permanecer apagado).

- Desconectar la tension de red
durante un tiempo minimo de 6
segundos.

- Conectar a la tension de red. El diodo
parpadea y el médulo AMER inicia el
ajuste automatico.

- Cuando el ajuste automatico esté

registrado en la memoria del médulo

AMER el diodo lucira de nuevo

constantemente, y el ajuste

automético habra terminado.

Atencion: El médulo AMER con la clavija
puente cortada abrird y cerrara la
valvula completamente, tanto en la
funcion de ajuste automatico como en el
caso de un eventual fallo de corriente
durante el funcionamiento. Por lo tanto
hay que prestar la mayor atencién al
peligro de alta temperatura cuando los
maddulos AMER con clavija puente
cortada se emplean en la regulacion de
agua caliente de servicio.

8. Ajuste de los valores de regulacion

Valor de Ajuste de | Gama de
regulacion fabrica ajuste
Punto de o °
ajuste (S,) 55 °C 15-95°C
Banda P (Xp) 20 °C 2-40°C
Tiempo : ) .
integrante (T) 10 min. 1-20 min.

Regulacion tipo P

a) Ajustar S, al valor deseado (fig. 8.1).

b) Ajustar X, a 40 °C (fig. 8.1).

¢) Reducir X; lentamente, hasta que la
instalacion empiece a funcionar de
manera oscilante. Si no se consigue
el funcionamiento oscilante de la
instalacion con el valor S,
seleccionado, habrd que cambiar
éste a un valor mas alto 6 més bajo y
repetir el procedimiento.

d) Después de haber encontrado el
valor Xp, que hace funcionar la
instalacion de manera oscilante,
habré que ajustar el valor X, al doble
de su valor.

Regulacion tipo Pl

a) Ajustar S, al valor deseado (fig. 8.1).

b) Ajustar X a 40 °C (fig. 8.1).

c) Ajustar T,, a 40 °C (fig. 8.1).

d) Reducir Xy lentamente, hasta que la
instalacion empiece a funcionar de
manera oscilante. Si no se consigue
el funcionamiento oscilante de la
instalacion con el valor S,
seleccionado, habrd que cambiar
éste a un valor mas alto 6 méas bajo y
repetir el procedimiento.

e) Después de haber encontrado el
valor Xp, que hace funcionar la
instalacion de manera oscilante, se
medira el tiempo oscilante (T)

(fig. 8.3).

f) T, se ajustara al tiempo oscilante
medido T (fig. 8.1.).

g) Xp se ajustara al doble del valor que
ocasiond el funcionamiento oscilante
de la temperatura (fig. 8.1).

9. Mando a distancia

El reglaje del punto de ajuste puede
efectuarse por mando a distancia,
disponiendo de unidad de mando a
distancia tipo ESMI.

BC-HM
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SVENSKA

1. Montering av AMER modul pa
AMV 323/423/523

A) Montera AMV motorn pa ventilen
(fig. 1.1).

B) Avlagsna locket frAn AMV motorn
(fig. 1.2).

C) Montera stagbultarna som féljer med
AMER modulen (fig. 1.3). Vid
eventuellt byte av en modul méaste
stagbultarna ocksa bytas ut.

D) Skall AMER modulen stéllas in via
natspanningen, maste instruktionerna
i avsnitt 7, Automatisk instéllning av
AMER-modulen, foljas.

E) Montera AMER modulen i motorn
med att skjuta in den halvt pa
stagbultarna. Montera modulens
ledningar i motorns klamplatta
(fig. 1.4), och skjut harefter modulen
helt pa plats.

OBS! Innan styrsignalen frdn
regulatorn ansluts till AMER 24 V-
modulen, maste nétspdnningen vara
korrekt ansluten, som beskrivits under
punkt 6. N&tsp&dnning.

2. Sékring (endast 230 V~)

A) Sakringen kan bytas ut med att vrida
sakringshallaren i pilens riktning
(fig. 2.1 och 2.2).

3. Instéllning av funktionsomkopplare
Fig. 3.1 (Uy=0- 10V, fabriks-
instalining)

AMV motorns spindel rér sig uppat vid
stigande styrspanning.

Fig. 3.2 (U4=0-10V)

AMV motorns spindel rér sig nedat vid
stigande styrspanning.

Fig. 3.3 (U4=0-5V)

AMV motorns spindel rér sig uppat vid
stigande styrspanning.

Fig. 3.4 (U4=0-5V)

AMV motorns spindel rér sig nedat vid
stigande styrspanning.

Fig. 3.5 (U4=5-10V)

AMV motorns spindel rér sig uppat vid
stigande styrspanning.

Fig. 3.6 (U4=5-10V)

AMV motorns spindel rér sig nedat vid
stigande styrspanning.

4. Styrspanning

Normal drift

Styrsignalen fran klamma 61
(P-reglering) eller fran klamma 62
(Pl-reglering) ansluts till klamma 41.

Drift med éverstyrning

Styrsignalen fran klamma 61
(P-reglering) eller fran klamma 62
(Pl-reglering) ansluts till klamma 41.

Overstyrningssignalen (t.ex. fran ett ur
eller fran en koldtermostat) ansluts till
klamma 40 och klamma 10 eller 12.
Overstyrningen kan annulleras via en
avbrytare. Anvand alltid kontaktsats med
lagt kontaktmotstand.

OBS! Montera stickproppen i modulen
forst efter att natspanningen anslutits
och kontrollerats, som beskrivits i avsnitt
6. Natspanning.

5. Anslutning av temperaturgivare
En Pt 1000 Q temperaturgivare ansluts
till klAmma 21 och 22 (fig. 4.1)

6. Natspanning

AMER 24V

Klamma 6 maste anslutas till fas (L) och
klamma 7 maste anslutas till noll (N)
(fig. 4.1). Natspanningen till AMER 24 V-
modulen far inte anslutas motsatt,
eftersom modulen da forstors.
Kontrollera med ett méatinstrument, om
24 V natspanningen anslutits pa fel satt.
Detta visas pa fig. 6.1. Om den uppmatta
spanningen overskrider 3 V~, har
natspanningen anslutits pa fel satt.

Nar natspanningen ar korrekt ansluten,
monteras stickproppen med regulatorns
styrsignal (fig. 6.2)

AMER 230 V

Natspanningens fas och noll kan
anslutas efter behag, da natspanningen
ansluts till en transformator i AMER
230 V-modulen.

7. Instélining av ventilens slaglangd
(,Stroke" set) i AMER-modulens
minne

Manuell instéllining av AMER-modulen

(Anvénds vanligen vid individuell

instéllning av motorventiler)

- Cab sek. efter, att natspanningen ar
ansluten, lyser den réda lysdioden
(vid funktionsomkopplaren) (fig. 7.1).

- Tryck in ,Stroke" set tangenten med
en skruvmejsel (fig. 7.1).

- Lysdioden blinkar, medan motorn
genomkor en stangnings/6ppnings-
cykel.

- Nar ventilens slaglangd ar registrerad
i AMER-modulens minne, lyser
dioden konstant igen, och den
manuella installningen &r avslutad.

Automatisk instéllning av AMER-

modulen

(Anvénds vanligen vid samtidig

installning av flera motorventiler)

- Klipp bygeln p& undersidan av AMER-
modulen fére montering av modulen
(fig. 7.2). (OBS: det &r fortfarande
mojligt att stalla in en AMER-modul
manuellt, néar bygeln klippts.

- SIa pa natspanningen, tills den réda
lysdioden (vid funktionsomkopplaren)
lyser konstant.

- Sl ifrAn natspanningen i min. 6 sek.
(lysdioden slocknar).

- Sla pa natspanningen mellan 1 och 5
sek. (lysdioden skall forbli slackt).

- Sla ifran natspanningen i min. 6 sek.

- Sla pa natspanningen. Lysdioden
blinkar, och AMER-modulen startar
den automatiska instéllningen.

- Nar den automatiska installningen ar
registrerad i AMER-modulens minne,
lyser dioden igen konstant, och den
automatiska instéllningen ar avslutad.

OBS! Nar bygeln Klippts, 6ppnar och
stanger AMER-modulen ventilen
fullstandigt, bade i samband med den
automatiska instéllningen och vid
eventuella strémavbrott under driften.
Var darfor forsiktig, da det foreligger risk
for skallning, nar AMER-moduler med
klippt bygel anvands for reglering av
t.ex. varmt tappvatten.

8. Installning av regleringsvarden

Reglerings- Fabriks- Instéllnings-
varde installning | omréde
Ledvarde (S;) | 55 °C 15-95°C
P-band (Xp) 20 °C 2-40°C
Integrerings- . ) .

tid (To) 10 min. 1-20 min.

P-reglering

a) Stall S, pa det dnskade vardet
(fig. 8.1).

b) Stall X, pa 40 °C (fig. 8.1).

¢) Reducera X langsamt, tills
anlaggningen borjar pendla. Om det
inte ar mojligt att fA anlaggningen att
pendla vid det valda Sp-véardet,
andras detta till ett litet hdgre eller
lagre varde, och proceduren
upprepas.

d) Nar man funnit det Xp-varde som far
anlaggningen att pendla, stalls Xp-
vardet p& dubbelt varde.

Pl-reglering

a) Stall S, pa det dnskade vardet (fig.
8.1).

b) Stall X, pa 40 °C (fig. 8.1).

c) Stall T, pa 20 min. (fig. 8.1).

d) Reducera X, langsamt, tills
anlaggningen borjar pendla. Om det
inte ar mojligt att f& anlaggningen att
pendla vid det valda Sp-véardet,
andras detta till ett litet hdgre eller
lagre varde, och proceduren
upprepas.

e) Nar man funnit det Xp-varde som far
anlaggningen att pendla, mats
pendlingstiden (T) (fig. 8.3).

f) T, stalls pa den uppmatta
pendlingstiden T (fig. 8.1).

g) Xe stalls pa dubbla vardet av det, som
fick temperaturen att pendla (fig. 8.1).

9. Fjarrkontroll
Instélining av ledvéardet kan féretas via
en ESMI fjarrkontrollenhet.
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1. Montage van AMER module op de
AMV 323/423/523

A) Monteer de AMV-motor op de klep
(fig. 1.1).

B) Verwijder het deksel van de AMV
motor (fig. 1.2).

C) Monteer de verankeringsbouten die
bij de AMER module (fig. 1.3)
geleverd worden. Bij een evt.
vervanging van de module moeten de
verankeringsbouten ook vervangen
worden.

D) Als de AMER module via de
netspanning ingesteld moet worden,
moeten de instructies onder punt 7
Automatische instelling van de AMER
module gevolgd worden.

E) Monteer de AMER module in de
motor door hem half over de
verankeringsbouten te duwen.
Monteer de module-leidingen in de
klemmenrij (fig. 1.4) van de motor en
duw hierna de module helemaal op
z'n plaats.

N.B.: voordat het stuursignaal van de
regelaar op de AMER 24 V-module
aangesloten wordt, moet de
netspanning correct aangesloten zijn,
Zie onder punt 6 Netspanning.

2. Zekering (alleen 230 V~)

A) De zekering kan vervangen worden
door de zekeringhouder in de richting
van de pijl te draaien (fig. 2.1 en 2.2).

3. Instellen van de functieschakelaar
Fig. 3.1 (Uq4 =0- 10V, fabrieks-
afstelling)

De AMV motoras gaat omhoog als de
stuurspanning stijgt.

Fig. 3.2 (Ug=0-10V)

De AMV motoras gaat omlaag als de
stuurspanning stijgt.

Fig. 3.3 (Ug=0-5V)

De AMV motoras gaat omhoog als de
stuurspanning stijgt.

Fig. 3.4 (Ug=0-5V)

De AMV motoras gaat omlaag als de
stuurspanning stijgt.

Fig. 3.5 (Ug=5- 10 V)

De AMV motoras gaat omhoog als de
stuurspanning stijgt.

Fig. 3.6 (Ug=5-10V)

De AMV motoras gaat omlaag als de
stuurspanning stijgt.

4. Stuurspanning

Normale werking

Sluit het stuursignaal van klem 61
(P-regeling) of klem 62 (PI-regeling) op
klem 41.

Werking met overwerking

Sluit het stuursignaal van klem 61 (P-
regeling) of klem 62 (Pl-regeling) op
klem 41.

Sluit het overwerksignaal (bijv. van een
klok of een vorst-thermostaat) aan op
klem 40 en klem 10 of 12. De
overwerking kan via een verbreker
uitgeschakeld worden. Gebruik altijd
contactsets met een lage
contactweerstand.

N.B.: Monteer de stekker pas in de
module als de netspanning aangesloten
en gecontroleerd is zoals beschreven
onder punt 6 Netspanning.

5. Aansluiten van de temperatuur-
voeler

Sluit een Pt 1000 Q temperatuurvoeler

op klem 21 en 22 (fig. 4.1) aan.

6. Netspanning

AMER 24 V

Klem 6 moet op fase (L) en klem 7 moet
op nul (N) aangesloten worden (fig. 4.1).
De netspanning naar de AMER 24 V
module mag niet omgekeerd
aangesloten worden, aangezien de
module dan beschadigd wordt.
Controleer, zoals getoond op fig. 6.1,
met een meetapparaat of de 24 V
netspanning verkeerd is aangesloten.
Indien de gemeten spanning de 3 V~
overschrijdt, is de netspanning verkeerd
aangesloten. Als de netspanning correct
aangesloten is, kan de stekker met het
stuursignaal van de regelaar
gemonteerd worden (fig. 6.2).

AMER 230 V

De fase- en de nuldraad van de
netspanning aangesloten worden,
aangezien de netspanning op een
transformator aangesloten wordt in de
AMER 230 V module.

7. Instellen van de klepslag (‘Stroke’
set) in het geheugen van de AMER
module

Handmatige instelling van de AMER

module

(Gebruikelijk bij het afzonderlijk afstellen

van de motorkleppen)

- Ca. 5 sec. nadat de netspanning is
aangesloten, zal de rode lichtdiode
(bij de functieschakelaar) gaan
branden (fig. 7.1).

- Druk de ‘Stroke’ set knop in met een
schroevendraaier (fig. 7.1).

- De lichtdiode knippert terwijl de motor
de sluit/open cyclus doorloopt.

- Wanneer de klepslag in het geheugen
van de AMER-module geregistreerd
is, brandt de diode onafgebroken; de
handmatige instelling is klaar.

Automatische instelling van de AMER

module

(Gebruikelijk bij het afstellen van

meerdere motorkleppen tegelijkertijd)

- Kbnip de lus door op de onderzijde van
de AMER module voordat de module
gemonteerd wordt (fig. 7.2). (N.B.: het
is nog steeds mogelijk de AMER-
module handmatig in te stellen met
een doorgeknipte lus).

- Sluit de netspanning aan totdat de
rode lichtdiode (bij de
functieschakelaar) onafgebroken
brandt.

- Zet de netspanning gedurende min. 6
sec. uit (de lichtdiode gaat uit).

- Sluit de netspanning tussen 1 en 5
sec. aan (de lichtdiode moet uit
blijven).

- Zet de netspanning gedurende min. 6
sec. uit.

- Sluit de netspanning aan. De
lichtdiode knippert en de AMER
module begint de automatische
instelling.

- Wanneer de automatische instelling
in het geheugen van de AMER
module geregistreerd is, zal de
lichtdiode weer onafgebroken gaan
branden, en de automatische
instelling is klaar.

N.B.: Wanneer de lus doorgeknipt is, zal
de AMER module de klep helemaal
openen en sluiten, zowel bij het
automatisch instellen als bij eventuele
stroomstoringen tijdens de werking.
Wees daarom voorzichtig - er is risico
voor verbranding als de AMER modulen
met een doorgeknipte lus voor het
regelen van bijv. warm leidingwater
gebruikt worden.

8. Instellen van de regelwaarden

Regelwaarde Fabrieks- | Instel-
afstelling | bereik
Set-punt (S;) 55 °C 15-95°C
P-band (Xp) 20 °C 2-40°C
Integratietijd (T,) |10 min. 1 - 20 min.

P-regeling

a) Stel S,op de gewenste waarde in
(fig. 8.1).

b) Stel Xy o0p 40 °C (fig 8.1).

¢) Reduceer X langzaam totdat de
installatie begint te pendelen. Indien
het niet mogelijk is om de installatie
bij de ingestelde S,-waarde te laten
pendelen, moet deze iets hoger of
lager ingesteld worden, waarna de
procedure herhaald moet worden.

d) Wanneer de Xp-waarde waarbij de
installatie gaat pendelen, gevonden
is, moet de Xy op de dubbele waarde
ingesteld worden.

Pl-regeling

a) Stel S,op de gewenste waarde in
(fig. 8.1).

b) Stel Xy o0p 40°C (fig 8.1).

c) Stel T,, op 20 min. in (fig 8.1).

d) Reduceer Xy langzaam totdat de
installatie begint te pendelen. Indien
het niet mogelijk is om de installatie
bij de ingestelde S,-waarde te laten
pendelen, moet deze iets hoger of
lager ingesteld worden, waarna de
procedure herhaald moet worden.

e) Wanneer de Xp-waarde waarbij de
installatie gaat pendelen, gevonden
is, moet de pendelingsduur (T)
gemeten worden (fig. 8.3).

f) Stel T, op de gemeten
pendelingsduur T in (fig. 8.1)

g) Stel Xp op de dubbele waarde in
waarbij de temperatuur ging pendelen
(fig. 8.1)

9. Afstandsbediening

De instelling van het set-punt kan via
een ESMI afstandsbedieningsunit op
afstand bediend worden.
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1. AMER-moduulin asennus

AMV 323/423/523 -moottoriin

A) Asenna AMV-moottori venttiiliin
(kuva 1.1).

B) Irrota AMV-moottorin kansi (kuva 1.2).

C) Asenna AMER-moduulin mukana
seuraavat ankkuripultit (kuva 1.3). Jos
moduuli joudutaan vaihtamaan, on
myds pultit vaihdettava.

D) Jos AMER-moduulia joudutaan
saatdmaan verkkojannitteen kautta,
noudatetaan kohdassa 7, AMER-
moduulin automaattinen sééto,
annettuja ohjeita.

E) Asenna AMER-moduuli moottoriin
tydontamalla se puoliksi sisaan
ankkuripulttien paalle. Yhdista
moduulin johdot moottorin riviliittimiin
(kuva 1.4) ja tyénna moduuli sen
jalkeen loppuun asti paikoilleen.
HUOM: Ennen kuin s&é&timesté tuleva
ohjaussignaali kytketddn AMER 24 V-
moduuliin, verkkojénnite on
kytkettdvéd pdélle oikein kohdassa 6,
Verkkojénnite, olevien ohjeiden
mukaan.

SUOMEKSI

2. Sulake (vain 230 V~)

A) Sulake voidaan vaihtaa kaantamalla
sulakkeenpidinté nuolen suuntaan
(kuva 2.1 ja 2.2).

3. Toimintokytkimen s&&to

Kuva 3.1 (Us =0 - 10 V, tehdassaato)
AMV-moottorin kara liikkuu yléspain
ohjausjannitteen kasvaessa.

Kuva 3.2 (U4 =0-10V)
AMV-moottorin kara liikkuu alaspéin
ohjausjannitteen kasvaessa.

Kuva 3.3 (U3s=0-5V)
AMV-moottorin kara liikkuu yléspain
ohjausjannitteen kasvaessa.

Kuva 3.4 (U3s=0-5V)
AMV-moottorin kara liikkuu alaspéin
ohjausjannitteen kasvaessa.

Kuva 3.5 (U3 =5-10V)
AMV-moottorin kara liikkuu yléspain
ohjausjannitteen kasvaessa.

Kuva 3.6 (U3=5-10V)
AMV-moottorin kara liikkuu alaspéin
ohjausjannitteen kasvaessa.

4. Ohjausjannite

Normaali kayttd

Liittimesta 61 (P-saato) tai 62 (Pl-saato)
tuleva ohjaussignaali kytketaan liittimeen
41.

Kéytté yliohjauksella

Liittimesta 61 (P-saato) tai 62 (Pl-saato)
tuleva ohjaussignaali kytketaan liittimeen
41.

Yliohjaussignaali (esim. kellosta tai
pakkastermostaatista) kytketé&an
liittimeen 40 ja liittimiin 10 tai 12.
Yliohjauksen voi mitatida katkaisijalla.
Kayta aina kytkinsarjaa, jossa on
alhainen kytkinvastus.

HUOM: Asenna pistoke moduuliin vasta
kun verkkojénnite on Kytketty ja
tarkistettu kohdan 6, Verkkojénnite,
ohjeiden mukaisesti.

5. Lampobanturin kytkeminen
Pt 1000 ohmin lampdanturi yhdistetaan
riviliittimiin 21 ja 22 (kuva 4.1).

6. Verkkojénnite

AMER 24V

Riviliitin 6 on kytkettava vaiheeseen (L)
ja liitin 7 on kytkettdva nollaan (N)
(kuva 4.1). AMER 24 V -moduulin
verkkojéannitettd ei saa kytkeé toisinpain,
koska silloin moduuli rikkoutuu. Tarkista
mittalaitteella, kuten kuvassa 6.1, onko
24 V verkkojénnite kytketty vaarin. Jos
mitattu jannite ylittdd 3 V~, verkkojannite
on kytketty vaarin. Kun verkkojéannite on
kytketty oikein, kiinnitetdan paikoilleen
pistoke, jossa on saatimen
ohjaussignaali (kuva 6.2).

AMER 230 V

Verkkojannitteen vaihe ja nolla voidaan
nyt kytke& vapaavalintaisesti, koska
verkkojannite kytketddn AMER 230 V
-moduulissa olevaan muuntajaan.

7. Venttiilin mannaniskun (“Stroke”
set) pituuden sadatd AMER-
moduulin muistiin

AMER-moduulin manuaalinen sdéto

(Kaytetdan yleensa silloin, kun moottorin

venttiileja sdadetdan yksitellen).

- Noin 5 sekuntia verkkojannitteen
kytkennan jalkeen punainen valodiodi
(toimintokytkimen vieressa) syttyy
(kuva 7.1).

- Paina “Stroke” sdatdnappi alas
ruuvimeisselilla (kuva 7.1).

- Valodiodi vilkkuu moottorin ajaessa
auki/kiinni-toimintoa.

- Kun venttiilin iskun pituus on
rekisterdity AMER-moduulin muistiin,
diodi palaa jalleen jatkuvasti ja
manuaalinen sédatd on tehty.

AMER-moduulin automaattinen sdété
(Kaytetdan yleensa silloin, kun useita
moottorin venttiileja sdadetaan
samanaikaisesti)

- Leikkaa AMER-moduulin alapuolella
oleva hyppyjohdin ennen moduulin
asennusta (kuva 7.2). (Huom: AMER-
moduulin voi edelleen asentaa
manuaalisesti, kun hyppyjohdin on
leikattu).

- Kytke péaéalle verkkojéannite niin
pitkaksi aikaa, ettd punainen valodiodi
(toimintovaihtokytkimen vieressa)
palaa jatkuvasti.

- Katkaise verkkojannite vahint. 6
sekunniksi (valodiodi sammuu).

- Kytke verkkojannite 1 - 5 sekunniksi
(valodiodi ei syty).

- Katkaise verkkojannite vahintaan 6
sekunniksi.

- Kytke verkkojannite. Valodiodi vilkkuu
ja AMER-moduuli kdynnistaa
automaattisen saadon.

- Kun automaattinen sdatd on
rekisteréity AMER-moduulin muistiin,
valodiodi palaa jélleen jatkuvasti ja
automaattinen saat6é on paattynyt.

Huom: Kun hyppyjohdin on leikattu,
AMER-moduuli avaa ja sulkee venttiilin
aivan ylos ja kiinni sek& automaattisen
saadon etta mahdollisen kaytdnaikaisen
virtakatkoksen yhteydessa. Muista siksi,
ettd on olemassa palamisen vaara
silloin, kun AMER-moduuleja, joista on
leikattu hyppyjohdin, kdytetaan esim.
kuuman kayttdveden saatéon.

8. Saatdarvojen asetus

Saatbarvo Tehdas- Asetusalue
saato
Asetuspiste 55°C 15-95°C
P-nauha (Xp) | 20 °C 2-40°C
Integraali- : :
aika (T,) 10 min. 1-20 min.
P-sdétoé

a) Aseta S, haluttuun arvoon (kuva 8.1).

b) Aseta Xp lukemaan 40 °C (kuva 8.1).

c) Pienenna Xp:t4 hitaasti, kunnes laite
alkaa heilahdella. Jos laitetta ei saada
heilahtelemaan valitulla S;-arvolla,
tata nostetaan tai lasketaan hieman ja
menettely toistetaan.

d) Kun on Idydetty Xp-arvo, jolla laite
saadaan heilahtelemaan, Xp
asetetaan kaksinkertaiseen arvoon.

Pl-s4éato

a) Aseta S, haluttuun arvoon (kuva 8.1).

b) Aseta Xp lukemaan 40 °C (kuva 8.1).

c) Aseta T, lukemaan 20 min. (kuva
8.1).

d) Pienenna Xp:ta hitaasti, kunnes laite
alkaa heilahdella. Jos laitetta ei saada
heilahtelemaan valitulla Sy-arvolla,
tata nostetaan tai lasketaan hieman ja
menettely toistetaan.

e) Kun on léydetty Xp-arvo, jolla laite
saadaan heilahtelemaan, mitataan
heilahteluaika (T) (kuva 8.3).

f) T, asetetaan mitattuun
heilahteluaikaan T (kuva 8.1).

g) Xp asetetaan kaksi kertaa niin
suureksi kuin se arvo, joka sai
lAmpéotilan heilahtelemaan (kuva 8.1).

9. Kauko-ohjaus
Asetuspisteen saatd voidaan tehda
ESMI-kauko-ohjaimella.

10
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POLSKI

1. Montaz modutu AMER na silniku
AMV 323/423/523

A) Zamontuj silnik AMV na zaworze
(Rys. 1.1)

B) Zdejmij przykrywke z silnika AMV
(Rys. 1.2)

C) Zamontuj zataczone do modutu AMV
$ruby dystansowe (Rys. 1.3). W
przypadku ewentualnej wymiany
modutu nalezy réwniez wymieni¢
Sruby.

D) Jezeli zachodzi potrzeba regulacji
modutu AMER poprzez napiecie sieci,
nalezy zastosowac sie do instrukcji w
punkcie 7 - Automatyczna regulacja
modutu AMER.

E) Zamontuj modut AMER na silniku
wsuwajac czesciowo modut na sruby
dystansowe. Podigcz przewody
modutu do tgczowki silnika (Rys. 1.4) i
wcisnij modut do konca na miejsce.
Uwaga: przed podtgczeniem
przewodu sygnatowego z regulatora
do modutu AMER 24 V napiecie sieci
musi by¢ podtagczone wiasciwie
zgodnie z punktem 6 - Podfgczenie do
sieci.

2. Bezpiecznik (tylko wersja 230 V ~)

A) Wymiany bezpiecznika dokonuje sie
przekrecajac obudowe bezpiecznika
w kierunku zaznaczonym strzatkag
(Rys. 2.1i2.2).

3. Ustawienie przetacznika funkcji
Rys. 3.1 (Uy=0- 10 V, ustawienie
fabryczne)

Trzpien silnika AMV porusza sie w gore
w miare wzrostu napiecia sterujgcego.
Rys. 3.2 (Uy=0-10V)

Trzpien silnika AMV porusza sie w dot w
miare spadku napiecia sterujacego.
Rys. 3.3 (U4=0-5V)

Trzpien silnika AMV porusza sie w gore
w miare wzrostu napiecia sterujgcego.
Rys. 3.4 (Uy=0-5V)

Trzpien silnika AMV porusza sie w dot w
miare spadku napiecia sterujacego.
Rys. 3.5 (Uy=5-10V)

Trzpien silnika AMV porusza sie w gore
w miare wzrostu napiecia sterujgcego.
Rys. 3.5 (Uys=5-10V)

Trzpien silnika AMV porusza sie w dot w
miare spadku napiecia sterujacego.

4. Napiecie sterujace

Eksploatacja normalna

Sygnat sterujacy z zacisku 61 (regulacja
P) lub z zacisku 62 (regulacja Pl) nalezy
podtaczy¢ do zacisku 41.

Eksploatacja ze sterowaniem
nadrzednym

Sygnat sterujacy z zacisku 61 (regulacja
P) lub z zacisku 62 (regulacja Pl) nalezy
podtaczy¢ do zacisku 41.

Sygnat sterowania nadrzednego (np. z
zegara lub termostatu
przeciwzamrozeniowego) nalezy
podtaczy¢ do zacisku 40 i zacisku 10 lub
12. Sterowanie nadrzedne mozna
anulowac wytacznikiem. Nalezy zawsze
uzywac wytgcznikéw o niskiej opornosci
stykow.

Uwaga: powyZzszych podtgczen mozna
dokonac po uprzednim podtgczeniu i
Ssprawdzeniu napigecia sieci zgodnie z
instrukcjg w punkcie 6 - Podfgczenie do
sieci.

5. Podtaczenie czujnika temperatury
Do zaciskéw 21 i 22 podiacza sie czujnik
temperatury Pt 1000 Q (Rys. 4.1).

6. Podiaczenie do sieci

AMER 24V

Zacisk 6 musi by¢ podtaczony do fazy
(L), a zacisk 7 musi by¢ podiagczony do
zera (N), (Rys. 4.1). Odwrotne
podtgczenie zasilania do modutu 24 V
spowoduje jego uszkodzenie.

Sprawdz miernikiem zgodnie z rys. 6.1,
czy zasilanie z sieci 24 V jest
podtgczone wtasciwie. Jezeli odczyt
pomiaru napiecia przekracza 3 V ~, to
podtaczenie jest niewtasciwe. Po
wiasciwym wykonaniu i sprawdzeniu
podtaczenia, podtgcza sie taczéwke
sygnatu sterujgcego regulatora

(Rys. 6.2).

AMER 230 V

Faze i zero mozna podtacza¢ dowolnie,
poniewaz napiecie sieci podtgczane jest
do transformatora modutu AMER 230 V.

7. Regulacja skoku zaworu w pamieci
modutu AMER (“Stroke” set)

Reczne ustawienie modutu AMER

(stosowane zazwyczaj przy

indywidualnym ustawianiu zaworéw

poruszanych silnikiem).

- Po uplywie ok. 5 s od podtgczenia
napiecia zasilajgcego zapala sie
czerwona dioda $wietlna (przy
przetaczniku funkgji - Rys. 7.1).

- Wecisnij przycisk “Stroke” set
Srubokretem (Rys. 7.1).

- Dioda swietlna pulsuje, podczas gdy
silnik wykonuje cykl otwarcia i
zamknigcia zaworu.

- Po zarejestrowaniu skoku zaworu w
pamieci modutu AMER dioda swieci
ponownie w sposoéb ciagty, co
oznacza zakonczenie regulacji
recznej.

Automatyczne ustawienie modutu AMER
(stosowane przy jednoczesnym
ustawianiu kilku zaworow).

- Przetnij tacznik na spodzie modutu
AMER przed montazem modutu
(Rys. 7.2). (Uwaga: przeciecie
tacznika nie ma wptywu na mozliwos¢
recznej regulacji modutu AMER).

- Podtacz napiecie zasilajace -
czerwona dioda $wietlna (przy
przetaczniku funkcji) zaczyna $wiecic
w sposob ciggly (Rys. 7.1).

- Odtacz napiecie zasilajace na co
najmniej 6 s (dioda swietlna gasnie).

- Podtacz napiecie zasilajgce na okres
1 - 5 s (dioda swietlna nie powinna
Swiecic).

- Odtacz napiecie zasilajace na co
najmniej 6 s.

- Podtacz ponownie napiecie
zasilajgce. Dioda $wietlna pulsuje i
modut AMER rozpoczyna
automatyczng regulacje.

- Po zarejestrowaniu skoku zaworu w
pamieci modutu AMER dioda $wieci
ponownie w sposoéb ciagty, co
oznacza zakonczenie regulacji
automatycznej.

Uwaga: gdy tacznik jest przeciety, modut
AMER otwiera i zamyka zawor
catkowicie zaréwno podczas
automatycznej regulaciji jak i w
przypadku ewentualnej przerwy w
zasilaniu. Dlatego nalezy mie¢ na
uwadze niebezpieczenstwo poparzenia,
gdy uzywa sie modutu AMER z
przecietym tacznikiem do regulacji np.
cieptej wody uzytkowe;j.

8. Ustawianie wartosci regulacji

Wartosc¢ Ustawienie | Zakres
regulacji fabryczne | ustawien
Ustawienie o _0E o
wiodace (S,) 55°C 15-95°C
Pasmo P (Xp) | 20°C 2-40°C
Czas . .
integracji (T,) 10 min. 1-20 min.

Regulacja P

a) Wybierz pozadang wartos¢ S,
(Rys. 8.1).

b) Ustaw warto$¢ Xp na 40 °C (Rys. 8.1).

c) Stopniowo zmniejszaj wartos¢ Xp do
momentu, kiedy system zacznie by¢
niestabilny. Jezeli przy wybranej
wartosci S, nie mozna osiggna¢
niestabilno$ci systemu, nalezy
wartos$¢ S, obnizy¢ lub podwyzszy¢ i
jeszcze raz powtdrzyc¢ catg
procedure.

d) Po odszukaniu wartosci X, przy ktérej
system staje sie niestabilny, nalezy
go ustawi¢ na podwojong odczytang
wartosc X,.

Regulacja Pl
a) Wybierz pozadang wartos¢ S,
(Rys. 8.1).
b) Ustaw warto$¢ Xs na 40 °C (Rys. 8.1).
c) Ustaw warto$¢ T,, na 20 min.
(Rys. 8.1).

d) Stopniowo zmniejszaj warto$¢ X do
momentu, kiedy system zacznie by¢
niestabilny. Jezeli przy wybranej
wartosci S, nie mozna osiagna¢
niestabilno$ci systemu, nalezy
warto$¢ S, obnizy¢ lub podwyzszy¢ i
jeszcze raz powtdrzy¢ catg
procedure.

e) Po odszukaniu takiej wartosci Xp po
ktorej system staje sie niestabilny,
nalezy zmierzy¢ czas wahania (T -
Rys. 8.3).

f) Wartos¢ T, ustawia sie zgodnie ze
zmierzonym czasem wahania T
(Rys. 8.1).

g) Xp nalezy ustawié¢ jako warto$¢
podwajng tej wartosci, ktéra
spowodowata wahania temperatur w
systemie (Rys. 8.1)

9. Obstuga zdalna

Ustawienie wiodace (S,) moze by¢
wybrane zdalnie poprzez jednostke
zdalnego sterowania ESMI.
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MMO-PYCCKHA

1. MonTax mogyna AMER Ha
anektponpuBoa AMV 323/423/523.
A) MNMponseeanTe MOHTaX anekTponpueoia

AMV Ha knanaH (puc.1.1).

B) CHumuTe KpbIwKy ¢ moTopa AMV
(puc. 1.2).

B) BcraBbTe BxogsLLme B KOMMNEKT
nocraskn moayna AMER pacnopHbie
nanbupl (pnc.1.3). B cnyyae
nocneayLlelt 3aMmeHbl MOAys A0MKHA
ObITb NpON3BeAeHa TaKke 3ameHa
nanbLes.

") Mpwu HacTpovike moayna AMER 4epes
CceTeBOe HanpshkeHue crnenynte
WHCTPYKUMAM NyHKTa 7
"Aemomamuydeckas Hacmpolika MoOyris
AMER".

) Hageuras mogynb Ha NOMOBUHY ANNHbI
nanbLeB Npon3BeanTe yCTaHOBKY
moayns AMER Ha anektponpwusog,.
3akpenuTe NpoBoda Moayns B
KnemmHoun nnate npueoga (puc. 1.4),
nocne 4yero BABMHbTE MOAYMb A0 yropa.
Brumanue! Neped nodknroyeHUem K
24-gonbmosomy modymo AMER
ynpasnsoueao cugHana ¢ peaynamopa
ybedumecsb 8 npagunbHocmMu
MoOKIMIOYEeHUs cemegoao nuUMaHusi 8
coomeemcmeuu ¢ rnyHKmom 6
"lModknroyeHue k cemu”.

2. Ucnonb3oBaHue npeaoxpaHuTens
(Tonbko npu nutaHum ot cetn 230 B
nepemMeHHOro Toka).

A) Ona 3aMmeHbl NpegoxpaHnTens
noBepHUTE ero o6onmy no 4YacoBown
ctpenke (puc. 2.1 n 2.2).

3. YcTaHoBKa nepekntovaTens pexvumoB
(Uyrp = Usy).

Puc. 3.1 (U, = 0 - 10 B, cpabpuuHoe

3HauveHue).

Mpw noBbILLEHNN YNpaBASOLLEro

HanpskeHus wnuHaens npusoga AMV

nepemecTUTCs BBEPX.

Puc. 3.2 (U,,, =0- 10 B).

Mpw noBbILLEHNN YNpaBASOLLEro

HanpskeHus wnuHaens npusoga AMV

nepemMecTUTCs BHU3.

Puc. 3.3 (U,,, =0-5B).

Mpw noBbILLEHNN YNpaBASOLLEro

HanpskeHus wnuHaens npusoga AMV

nepemecTuUTCs BBEPX.

Puc. 3.4 (U,,, =0-5B).

Mpw noBbILLEHNN YNpaBASOLLEro

HanpskeHusa wnuHaens npusoga AMV

nepemMecTUTCs BHU3.

Puc. 3.5 (U,,, =5- 10 B).

Mpu noBbILLEHNN YNpaBASOLLEro

HanpskeHusa wnuHaens npusoga AMV

nepemecTuUTCs BBEPX.

Puc. 3.6 (U,,, =5- 10 B).

Mpu noBbILLEHNN YNpaBASOLLEro

HanpskeHusa wnuHaens npusoga AMV

nepemMecTUTCs BHU3.

4. YnpaBnsioLwiee HanpsbkeHue.
HopwmarnbHbil pexum.

Ynpaensaowuin curHan ¢ knemmbl 61 (npwm
P-perynupoBanumn) unu ¢ knemmbl 62 (npu
Pl-perynupoBaHn1) nogBoaMTCS K Knemme
41.

Pexum ¢ nepepezynupogaHuem.
Ynpaensaowuin curHan ¢ knemmbl 61 (npwm
P-perynupoBaHuu) unu c knemmbl 62 (npu
Pl-perynnupoBaHun1) nogBoanTCS K Knemme
41.

CuvrHan nepeperynupoBaHus (Hanpumep ¢
4acoB N1 C MOPO3UMBLHOIO TeEpMOCTaTa)
noasoanTtcs Kk knemme 40 1 knemme 10 unum
12. MNepeperynMpoBaHue MoXeT

aHHYNUPOBAaTbLCH BbIKMNoYaTeNeM.
[MprMeHsanTe UCKIYNTENBHO KOHTaKTbl C
HU3KNUM KOHTaKTHbIM COMPOTUBEHNEM.

BrumaHrue! [Neped nodknoyeHuem K
MoOynio wmekepa rpoudsedume
nodknyeHue K cemu u ybedumecs 8
e20 coomgememauu rnyHKmy 6
"lModknroueHue k cemu”.

5. MopakntoyeHne TemnepaTypHOro
Aatymka.

K knemmam 21 1 22 nogkntovaeTcst

TemnepatypHbIi gatyuk Pt 1000

(puc. 4.1.).

6. MogknioyeHune K ceTn.

AMER 24 B.

Knemma 6 gormkHa o6s3aTenibHO ObiTb
noAknodeHa k dase (L), a knemma 7
AOJKHA 06s3aTenbHO ObITh MOAKMOYEHA
k Hentpanu (N) (puc. 4.1). B cnyvae
HenpaBUIIbHOrO NOAKITIYEHNUA MOAY b
AMER BbIgeT 13 ctpos. C nomoLbo
n3mepuTeneHoro npubopa
NPOKOHTPONUPYWTE NPaBUNbHOCTb
NOAKIIOYEHUS1 24-BONBTOBOIO HaNPsSXKeHUs
B COOTBETCTBUM C puc. 6.1. B cnyyae, ecnu
N3MepEeHHOe HanpshkeHe NepemMeHHoro
Toka npesbiwaeT 3 B, To nogkntoveHne
BbINOMHEHO HenpaBuIbHO. [Mpu
npaBuUNbHOM NOAKTHOYEHMN NPOU3BOANTCS
MOHTaX LUTEKepa ynpaBisoLLero curHana
perynatopa (puc. 6.2).

AMER 230 B.

®aza 1 HerTpanb HaNpPsXKEHNs ceTn MoryT
ObITb BbIOpaHbl MPOM3BOSBHO, T.K.
HanpseHne nogaéTcs Ha TpaHcdopmaTop
moaynsa AMER 230 B.

7. YctaHoBKa xoAa knanaHa (“Stroke”)
B namATn moayns AMER.

PyuHasi Hacmpotika modyns AMER

(MpumeHsieTca 06bIMHO NpY pasaenbHON

HaCTPOWKE MOTOPHbIX KranaHoB).

- Yepes 5 MUHYT nocne nogkmnoYeHns
CETW KpacHbI (pacrnonoXeHHbIN
HanpoTUB NepeknYaTens pex1moB)
cseToamop, 3aroputcst (puc. 7.1).

- OTBEpTKOM HagaBUTE Ha KHOMKY
“Stroke” (puc. 7.1).

- Ha6niogaeTcs Muranve ceetogmoaa u
OOHOBPEMEHHOE NPOXOXAEHME
NPUBOAOM LMKIIa OTKPbITUSI/3aKPbITUS.

- [o 3aBepLueHUn permcTpaumm xoaa
KnanaHa B namatu mogyna AMER
CHOBa HabnogaeTcst HenpepbIBHOE
cBeueHune ceeToamoaa (pyyHas
HaCTpoKa BbINOMHEHA).

Asmomamuyeckasi HacTporika Modyrist
AMER (MpumeHsieTca 0bbI4HO Npu
OHOBPEMEHHOWN HaCTPOWKE HECKOIbKNX
MOTOPHBIX KSlanaHoB).

- [lepen MOHTaxXoM MOAyNs Nepekycute
Kycaykamy NnepemMblyuKy Ha HUXKHEN
ctopoHe moayns AMER (puc. 7.2).
lNMpumeyaHue. Py4Has perynupoBka
MOAynsi BO3MOXHA 1 npun
nepeKyLLUEeHHON NepeMbIYKe.

- [MogknounTe ceTeBOE NUTAHKE.
[oxouTecb NOCTOSIHHOTO CBEYEHUS
KpacHOro (pacnonoXeHHOro HanpoTue
nepeknoyaTens pexvMoB) CBETOAMOAA.

- OTknounTe cetTeBoe NUTaHNe MUHUMYM
Ha. 6 cek. (cBETOAMOA BbIKITHOUNTCS).

- [MoakntounTe ceTeBOE NUTaHME Ha
1 - 5 cek. (cBeToanoa OOMKeEH
OCTaBaTbCS BbIKIMIOYEHHbIM).

- OTkntounTe cetTeBoe NUTaHNe MUHUMYM
Ha. 6 cek.

- [opkntounTte ceTeBoe NUTaHue.
Ceetoguoa muraet un mogyns AMER
Ha4YMHaEeT NpoBeAeHNe aBTOMATUYECKON

HaCTPOWKN.

- [Mo 3aBepLueHun pernctpaumm umkna
aBTOMaTUYECKOW HAaCTPOMKM B NaMaTn
moayns AMER cHoBa HabntogaeTcs
HenpepbIBHOE CBEYeHWe cBeToamoaa
(aBTOMaTM4eckas HacTpovka
BbIMOMNHEHA).

BHumaHue! [Nocne nepekycbiBaHns
nepembliukn mogynb AMER 6yaet
NPOV3BOAMUTL NOMHOE OTKPbIBaHWE U
3aKpblBaHWe KnanaHa, kak npu
aBTOMaTU4eCKOW HacTpomrKe , Tak U B
cryyae BO3HUKHOBEHUSI CBOeB NUTaHWA
npwv akcnnyatauuu. Noatomy Hago
NMOMHWTbL O CyLLIEeCTBOBaHUN pUCka oxora,
Hanpvmep, BOOOW CUCTEMbI TOpsHero
BOAOCHabXeHNs Npy NpUMEHeHUN Moayns
AMER ¢ nepekyLLueHHON NepemMbIYKONn.

8. YcraHoBKa perynvmpyemMbix

napameTpos.
Perynupyembiii |®abpunyHoe| YCTaHOBOYHEIN
napameTtp 3Ha4yeHve |AauanasoH
Ycraska (S;) |55 °C 15-95°C
P-30Ha (Xp) 20 °C 2-40°C
Bpewms uHTer-
prposaHus (T,) 10 MUH. 1 - 20 MUH.

P - peaynuposaHue.

a) YcraHoBuTe Xenaemoe 3HadeHune S,
(puc. 8.1).

©) YcraHoBute Xp Ha 40 °C (puc. 8.1).

B) MeaneHHo ymeHbLuante Xp A0
nosiBneHus poickanus. B cnyvae
HEMNOSBMEHMS PbICKaHUSI CUCTEMBI NPU
BbIGPaHHOM 3Ha4YeHun S, nocnegHee
cnepyeT crerka yMeHbLUUTb UNn crerka
YyBENnu4nTb, NOCHe Yero npoueaypy
NOBTOPUTb.

r) MNMocne onpegenexus 3HavyeHnst Xp,
BbI3bIBAIOLLETO PbICKAHWE CUCTEMBbI,
yBenu4ybTe 3TO 3HadYeHne Xp B [Ba pasa
(ycTaHoBWTb Ha ABOMHOE 3HAYEHME).

Pl - peeynuposaHue.

a) YcraHoBuTe Xenaemoe 3HadeHune S,
(puc. 8.1).

©) YcraHoBute Xp Ha 40 °C (puc. 8.1).

B) YcraHosuTe T, Ha 20 muH. (puc. 8.1).

r) MeaneHHo ymeHbLuanTe X, 00
nosiBNeHns pbickaHus. B cnyyae
HenosIBNEHUs1 PbICKaHWUs CUCTEMbI NPU
BbIOpaHHOM 3HayeHun S, nocrnegHee
crieflyet crnerka yMeHbLUUTb Unu crerka
yBENWUYUTb, NOCIE Yero npoueaypy
NOBTOPUTb.

4) MNocne onpegenenns 3HayYeHns Xp,

BbI3bIBAOLLIErO PbiCKaHWE CUCTEMbI,

npounsBeauTe N3MepeHne BpeMeHU

pbickaHus (T) (puc. 8.3).

YcrtaHoBute T,, Ha 3Ha4YeHne

N3MepPEHHOro BpemeHu pbickanus (T)

(puc. 8.1).

X) Mocne onpeaeneHns 3HaveHus Xp,
BbI3bIBaAOLLErO pbiCKaHNE TeMMNepaTypsl,
yBenuybTe 3TO 3HaveHue Xp B [iBa pasa
(ycTaHoBWTE Ha ABONHOE
3Ha4veHue)(puc. 8.1).

D
-~

9. AuctaHuMOHHOE ynpaBrieHue.
BBopg ycTaBku MOXET NpoM3BOANTLCS Ha
pPacCTOSIHUM C MOMOLLbIO NynbTa
ANCTaHUMOHHOrO ynpasneHus ESMI.
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