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Input Output
Eingang Ausgang
Entrée Sortie
Ingang Utgang
entrada salida
Ingang Uitgang
sisdantulo ulostulo

S
Output 10V max. 1mA —@ZI
—
Ust1 N
Input 0..10V / 0..20mA Usiz— Q[
Ust = Uynp
mA = MA
max. = Makc.

MON713.1.1
DANFOSS

M0709.1.2
DANFOSS

24v~ LN
230/240V~

1.

oavsk I

Montering af AMES modul p& AMV
323/423/523

A) Monter AMV-motoren pa ventilen

(fig. 1.1).

B) Fjern laget fra AMV motoren (fig. 1.2).
C) Monter de stagbolte der fglger med AMES

modulet (fig. 1.3). Ved eventuel
udskiftning af et modul skal stagboltene
ogsa udskiftes.

D) Hvis AMES-modulet skal indjusteres via

netspaendingen skal instruktionerne i
afsnit 6, Automatisk indjustering af AMES-
modulet, falges.

E) Monter AMES modulet i motoren ved at

2.

skubbe det halvt ind over stagboltene.
Monter modulets ledninger i motorens
klemreekke (fig. 1.4), og skub herefter
modulet helt pa plads.

NB: Inden styresignalet fra regulatoren
tilsluttes AMES 24 V-modulet, skal
netspeendingen veere tilsluttet korrekt
som beskrevet under punkt 5.
Netspaending.

Sikring (kun 230 V~)

A) Sikringen kan udskiftes ved at dreje

3.

sikringsholderen i pilens retning (fig. 2.1
og 2.2).

Indstilling af funktionswitch

Fig. 3.1 (Ug= 0 - 10 V, fabriksindstilling)
AMV motorens spindel bevaeger sig opad
ved stigende styrespaending.

Fig. 3.2 (U4 =0-10V)

AMV motorens spindel beveeger sig nedad
ved stigende styrespaending.

Fig.3.3 Uy =0-5V)

AMV motorens spindel bevaeger sig opad
ved stigende styrespaending.

Fig. 3.4 (U3 =0-5V)

AMV motorens spindel beveeger sig nedad
ved stigende styrespaending.

Fig. 3.5 (U4 =5-10V)

AMV motorens spindel bevaeger sig opad
ved stigende styrespaending.

Fig. 3.6 (U4 =5-10V)

AMV motorens spindel beveeger sig nedad
ved stigende styrespaending.

Fig. 3.7 (Ug = 0 - 20 mA)

AMV motorens spindel bevaeger sig opad
ved stigende styrestrgm.

Fig. 3.8 (Ug = 0 - 20 mA)

AMV motorens spindel beveeger sig nedad
ved stigende styrestrgm.

4. Styrespeending

Normal drift

Styresignalet fra regulatoren tilsluttes
klemme 12 og klemme 41 (Ug 2) pd AMES
modulet (fig. 4.1).

Drift med on/off overstyring

Styresignalet fra regulatoren tilsluttes
klemme 12 og klemme 41 (U 2) p4 AMES-
modulet. Overstyringssignalet (fx fra et ur
eller fra en frosttermostat) tilsluttes klemme
12 og klemme 40 (Uq 1) (fig. 4.1). Anvend
altid kontaktsaet med en lav
kontaktmodstand.

6. Indjustering af ventilens vandring
(, Stroke" set) i AMES-modulets
hukommelse

Manuel indjustering af AMES-modulet

(Anvendes normalt ved enkeltvis indjustering

af motorventiler)
- Ca. 5 sek. efter at netspaendingen er

Tryk ,Stroke" set knappen ind med en
skruetraekker (fig. 6.1).

Lysdioden blinker medens motoren
gennemkarer en lukke/dbne-cyklys.
Nar ventilens vandring er registreret i
AMES-modulets hukommelse lyser
dioden igen konstant, og den manuelle
indjustering er afsluttet.

Automatisk indjustering af AMES-modulet
(Anvendes normalt ved samtidig indjustering
af flere motorventiler)

Klip lusen pa undersiden af AMES-
modulet inden montering af modulet (fig.
6.2). (Bemeerk: det er fortsat muligt at
indjustere et AMES-modul manuelt n&r
lusen er klippet).

Teend for netspaendingen indtil den rade
lysdiode (ved funktionsomskifteren) lyser
konstant.

Sluk for netspaendingen i min. 6 sek.
(lysdioden slukker).

Taend for netspaendingen mellem 1 og 5
sek. (lysdioden skal forblive slukket).
Sluk for netspaendingen i min. 6 sek.
Taend for netspaendingen. Lysdioden
blinker og AMES-modulet starter den
automatiske indjustering.

Nar den automatiske indjustering er
registreret i AMES-modulets hukommelse
lyser dioden igen konstant, og den
automatiske indjustering er afsluttet.

Bemeerk: Nar lusen er klippet vil AMES-
modulet dbne og lukke ventilen helt op og i,
bade i forbindelse med den automatiske
indjustering og i forbindelse med eventuelle
strgmsvigt under drift. VVeer derfor

tilsluttet, vil den rade lysdiode (ved
funktionsomskifteren) lyse (fig. 6.1).

opmaerksom pa risikoen for skoldning nar
AMES-moduler med klippet lus anvendes til
regulering af fx varmt brugsvand.
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ENGLISH

1. Mounting the AMES module on AMV
323/423/523

A) Mount AMV motor on valve (fig. 1.1).

B) Remove lid from AMV motor (fig. 1.2).

C) Fit staybolts supplied with the AMES
module (fig. 1.3). If replacing a
module, the staybolts must also be
replaced.

D) If the AMES module is to be set up
using mains voltage, follow the
instructions in section 6: Automatic
setting up of AMES module.

E) Mount the AMES module in the motor
by pushing it half in over the
staybolts. Connect module leads in
motor terminal board (fig. 1.4) and
then push module fully into place.
Note: Before connecting the control
signal from the regulator to the AMES
24 V module, mains voltage must be
connected correctly as described in
section 5. Mains voltage.

2. Fuse (230 V~ only)

A) The fuse can be removed/replaced
by turning the fuse holder in the
direction of the arrow (figs. 2.1 and
2.2).

3. Function switch setting

Fig. 3.1 (Us=0-10V, factory setting)
The AMV motor spindle travels upwards
on rising control voltage.
Fig.3.2(Uy=0-10V)

The AMV motor spindle travels
downwards on falling control voltage.
Fig.3.3(Us=0-5V)

The AMV motor spindle travels upwards
on rising control voltage.

Fig. 3.4 (Uy=0-5V)

The AMV motor spindle travels
downwards on rising control voltage.
Fig.3.5(Uy=5-10V)

The AMV motor spindle travels upwards
on rising control voltage.

Fig. 3.6 (Us=5-10V)

The AMV motor spindle travels
downwards on rising control voltage.
Fig. 3.7 (Us =0 - 20 mA)

The AMV motor spindle travels upwards
on rising control current.

Fig. 3.8 (Us =0-20 mA)

The AMV motor spindle travels
downwards on rising control current.

4. Control voltage

Normal operation

The control signal from the regulator
must be connected to terminals 12 and
41 (Ug 2) on the AMES module (fig. 4.1)

Operation with on/off override

The control signal from the regulator
must be connected to terminals 12 and
41 (Ug 2) on the AMES module. The
override signal (e.g. from a clock or frost
thermostat) must be connected to
terminals 12 and 40 (Ug 1) (fig. 4.1).
Always use the contact set that has

low contact resistance.

_ 6. Valve travel setting (“Stroke” set)

in the AMES module memory

Manual setting of AMES module

(Normal when adjusting motor valves

individually).

- Approx. 5 s after mains voltage is
connected, the red LED (by the
function switch) lights up (fig. 6.1).

- Press in the “Stroke” set button with a
screwdriver (fig. 6.1).

- The LED will flash while the motor
runs through a close/open cycle.

- When the valve travel has been
registered in the AMES module
memory, the LED again lights up
constantly and manual setting is
complete.

Automatic setting of AMES module
(Normal when setting several motor
valves at same time).

- Before mounting the AMES module,
clip the jumper on its underside
(fig. 6.2). (Note: it is still possible to
set the AMES module manually after
the jumper has been clipped).

- Switch on mains voltage until the red
LED (by the function switch) lights up
constantly.

- Switch off mains voltage for a
minimum of 6 s. (LED goes out).

- Switch on mains voltage for between
1 and 5 s. (The LED should remain
out).

- Switch off mains voltage for a
minimum of 6 s.

- Switch on mains voltage. The LED
will flash and the AMES module starts
automatic setting.

- When automatic setting is registered
in the AMES module memory, the
LED lights up again constantly and
automatic setting is complete.

Note: When the jumper is clipped, the
AMES module opens and closes the
valve completely, both in connection
with automatic setting and with possible
current failure during operation.
Therefore BE CAREFUL - there is a risk
of scalding when e.g. an AMES module
with clipped jumper is used for
regulating service hot water.

1. Montage des AMES Moduls im
AMV 323/423/523

A) AMV-Motor auf das Ventil montieren
(Abb. 1.1)

B) Den Deckel vom AMV-Motor
entfernen (Abb. 1.2)

C) Die mit dem AMES Modul gelieferten
Stehbolzen montieren (Abb. 1.3). Bei
einem eventuellen Austausch eines
Moduls sind die Stehbolzen ebenfalls
auszutauschen.

D) Erfolgt die Einstellung des AMES
Modul Uber die Netzspannung, ist
Abschnitt 6, Automatisches Einstellen
des AMES Moduls, zu befolgen.

E) Den AMES Modul in den Motor
einbauen, indem er vorerst halbwegs
Uber die Stehbolzen geschoben wird.
Die Leitungen des Moduls an die
Klemmenreihe des Motors
anschlieRen (Abb. 1.4) und dann das
Modul ganz auf Platz einschieben.
NB: Vor Anschlu3 des
Reglersteuersignals am AMES 24 V
Modul muf3 die Netzspannung
korrekt, wie in Abschnitt 5.
~Netzspannung* beschrieben,
angeschlossen sein.

2. Sicherung (nur 230V~)

A) Die Sicherung kann ausgewechselt
werden, indem der Sicherungshalters
in Pfeilrichtung gedreht wird (Abb. 2.1
und 2.2).

3. Einstellung des Funktionsschalters
Abb. 3.1 (Us=0- 10 V, Werks-
einstellung)

Die Spindel des AMV Motors bewegt
sich bei steigender Steuerspannung
aufwarts.

Abb. 3.2 (Uy=0-10V)

Die Spindel des AMV Motors bewegt
sich bei steigender Steuerspannung
abwarts.

Abb.3.3(Uy=0-5V)

Die Spindel des AMV Motors bewegt
sich bei steigender Steuerspannung
aufwarts.

Abb. 3.4 (Uy=0-5V)

Die Spindel des AMV Motors bewegt
sich bei steigender Steuerspannung
abwarts.

Abb.3.5(Uy=5-10V)

Die Spindel des AMV Motors bewegt
sich bei steigender Steuerspannung
aufwarts.

Abb. 3.6 (Uy=5-10V)

Die Spindel des AMV Motors bewegt
sich bei steigender Steuerspannung
abwarts.

Abb. 3.7 (Uqy=0 - 20 mA)

Die Spindel des AMV Motors bewegt
sich bei steigendem Steuerstrom
aufwarts.

Abb. 3.8 (Uy=0- 20 mA)

Die Spindel des AMV Motors bewegt
sich bei steigendem Steuerstrom
abwarts.

4. Steuerspannung
Normalbetrieb
Das Steuersignal vom Regler wird an

BC-HM
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Klemme 12 und Klemme 41 (U, 2) des AMES
Moduls angeschlossen (Abb. 4.1).

Betrieb mit On/Off-Ubersteuerung

Das Steuersignal vom Regler wird an
Klemme 12 und Klemme 41 (U, 2) des AMES
Moduls angeschlossen. Das
Ubersteuerungssignal (z.B. von einer Uhr
oder von einem Tiefkiihlthermostat) wird an
Klemme 12 und Klemme 40 (U 1)
angeschlossen. Nur Kontaktsatze mit
niedrigem Kontaktwiderstand verwenden.

6. Einstellung des Ventilwegs (, Stroke*
set)im Speicher des AMES Moduls

Manuelle Einstellung des AMES Moduls

(Wird normalerweise beiindividueller

Einstellung von Motorventilen angewandt.)

- Ca.5 Sek. nach dem Anschluf? der
Netzspannung wird die rote Leuchtdiode
(beim Funktionsschalter) aufleuchten
(Abb.6.1).

- Dricken Sie miteinem Schraubenzieher
aufden ,Stroke“set-Knopf (Abb. 6.1).

- DielLeuchtdiode blinkt, wéhrend der Motor
den SchlieRen/Offnen-Zyklus durchfahrt.

- IstderVentilwegim Speicher des AMES
Moduls registriert, leuchtet die Diode
wieder permanentauf, und die manuelle
Einstellungistabgeschlossen.

Automatische Einstellung des AMES Moduls
(Wird normalerweise bei gleichzeitiger
Einstellung mehrerer Motorventile
angewandt.)

- Vor der Montage ist die Briicke auf der
Unterseite des AMES Moduls
durchzutrennen (Abb. 6.2). (Bemerkung:
Auch beidurchtrennter Briicke ist ein
manuelles Einstellen des AMES Moduls
nach wie vor méglich).

- Die Netzspannung einschalten bis die rote
Leuchtdiode (beim Funktionsschalter)
dauernd aufleuchtet.

- Die Netzspannung fir min. 6 Sek.
ausschalten (Leuchtdiode erlischt).

- Die Netzspannung zwischen 1 und 5 Sek.
lang einschalten (die Leuchtdiode bleibt
erloschen).

- Die Netzspannung fur min. 6 Sek.
ausschalten.

- Die Netzspannung einschalten. Die
Leuchtdiode blinkt, und der AMES Modul
beginnt mitder automatischen Einstellung.

- Istdie automatische Einstellungim
Speicher des AMES Modulsregistriert,
leuchtet die Diode wieder dauernd auf,
und die automatische Einstellung ist
abgeschlossen.

Bemerkung: Istdie Briicke durchtrennt, wird

der AMES Modul das Ventil ganzlich 6ffnen

und schlie3en, sowohl beim automatischen

Einstellen, als auch beieinem eventuellen

Stromausfall unter Betrieb. Beachten Sie

daher das Verbruhungsrisiko, wenn AMES

Module mit durchtrennter Briicke z. B. zur

Regelung vonwarmen Brauchwasser

benutztwerden.

FRANCAIS

1. Montage du module AMES sur AMV
323/423/523

A) Monter le moteur AMV sur la vanne
(fig. 1.1).

B) Retirer le couvercle du moteur AMV
(fig. 1.2).

C) Monter les boulons tirants livrés avec
le module AMES (fig. 1.3). Un
changement éventuel d'un module
exige également le changement des
boulons.

D) Si le module AMES doit étre réglé par
la tension secteur, il faut suivre les
instructions du point 6, ,Ajustage
automatique du module AMES*.

E) Monter le module AMES en le
poussant a mi-chemin sur les
boulons. Monter les fils du module
dans le bornier du moteur (fig. 1.4), et
pousser ensuite le module
entierement a sa place.

N.B. Avant de brancher le signal de
commande du régulateur au module
AMES 24V, il faut que la tension
secteur soit branchée correctement
comme décrit sous le point 5 :
,rension secteur*.

2. Fusible (seulement 230 V~)

A) Le fusible se change en tournant le
porte-fusible dans le sens de la
fleche (fig. 2.1 et 2.2).

3. Réglage du commutateur de
fonction (Ugomm. = Ug)

Fig. 3.1 (Ueomm. = 0 - 10 V, réglage usine)

La tige du moteur AMV monte, sur une

augmentation de la tension de

commande.

Fig. 3.2 (Ucomm. = 0-10V)

La tige du moteur AMV descend, sur

une augmentation de la tension de

commande.

Fig. 3.3 (Ueerm.=0-5V)

La tige du moteur AMV monte, sur une

augmentation de la tension de

commande.

Fig. 3.4 (Ueomm.=0-5V)

La tige du moteur AMV descend, sur

une augmentation de la tension de

commande.

Fig. 3.5 (Ucomm.=5-10V)

La tige du moteur AMV monte, sur une

augmentation de la tension de

commande.

Fig. 3.6 (Ucomm.=5-10V)

La tige du moteur AMV descend, sur

une augmentation de la tension de

commande.

Fig. 3.7 (Ucomm. = 0 - 20 mA)

La tige du moteur AMV monte, sur une

augmentation du courant de

commande.

Fig. 3.8 (Ucomm.= 0 - 20 mA)

La tige du moteur AMV descend, sur

une augmentation du courant de

commande.

4. Tension de commande

Marche normale

Le signal de commande du régulateur
se branche sur la borne 12 ou la borne
41 (Ueomm. 2) sur le module AMES (fig. 4.1).

Marche avec surmodulation M/A

Le signal de commande du régulateur
se branche sur la borne 12 ou la borne
41 (Ucomm. 2) sur le module AMES. Le
signal de surmodulation (p.ex. d'une
horloge ou d’'un thermostat de congéla-
tion) se branche sur la borne 12 ou sur
la borne 40 (Ucomm. 1) (fig. 4.1). Utiliser
toujours un jeu de contacts a faible
résistance de contact.

6. Ajustage du déplacement de la
vanne (, Stroke" set) dans la
mémoire du module AMES.

Ajustage manuel du module AMES

(Sert normalement pour I'ajustage

individuel des motovannes).

- Env 5 sec. aprés que la tension
secteur ait été branchée, la diode
lumineuse rouge s’allume (vers
l'inverseur de fonction) (fig. 6.1).

- Faire entrer le bouton consigne de
»volume“ avec un tournevis (fig. 6.1).

- La diode lumineuse clignote pendant
gue le moteur effectue un cycle
d'ouverture/fermeture.

- Quand le déplacement de la vanne
est enregistré dans la mémoire du
module AMES, la diode lumineuse
brille & nouveau en continu et
I'ajustage manuel est fini.

Ajustage automatique du module AMES
(Sert normalement pour I'ajustage
simultané de plusieurs motovannes).

- Couper le shunt a la face inférieure
du module AMES avant de monter
celui-ci (fig. 6.2). (REMARQUE: il est
toujours possible d’ajuster
manuellement un module AMES,
méme si le shunt est coupé).

- Allumer la tension secteur jusqu’a ce
gue la diode lumineuse rouge (vers
l'inverseur de fonction) brille en
continu.

- Eteindre la tension secteur pendant
au moins 6 sec. (la diode s’éteint).

- Allumer a nouveau la tension secteur
pendant 1 a 5 sec. (la diode reste
éteinte).

- Eteindre la tension secteur pendant
au moins 6 sec.

- Rallumer la tension secteur. La diode
lumineuse clignote et le module
AMES commence l'ajustage
automatique.

- Quand l'ajustage automatique est
enregistré dans la mémoire du
module AMES, la diode lumineuse
brille & nouveau en continu et
I'ajustage automatique est fini.

REMARQUE: Quand le shunt a été
coupé, le module AMES va ouvrir et
fermer la vanne a fond, aussi bien lors
de l'ajustage automatique qu’en cas de
panne de courant pendant la marche.
Donc FAIRE ATTENTION aux risques
d’échaudage, quand un module AMES
avec shunt coupé est utilisé pour le
réglage p.ex. de la distribution d'eau
chaude.
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1.

ESPANOL

Montaje del médulo AMES en el
AMV 323/423/523

A) Montar el motor AMV en la valvula

(fig. 1.1).

B) Quitar la tapa del motor AMV (fig. 1.2).
C) Montar los pernos de anclaje

suministrados con el médulo AMES
(fig. 1.3). En caso de cambio de
moédulo habra que cambiar también
sus pernos de anclaje.

D) Si el médulo AMES tiene que ser

ajustado a través de la tension de
red, habra que seguir las
instrucciones detalladas en el
apartado 6 Ajuste automatico del
mddulo AMES.

E) Montar el médulo AMES en el motor

2.

haciéndolo deslizar y apretando,
hasta que se haya introducido hasta
la mitad de los pernos de anclaje.
Conectar los cables del médulo en el
bloque de terminales del motor

(fig. 1.4.), luego apretar el modulo
hasta que esté completamente en su
sitio (fig. 1.4.).

Atencion: Antes de que la sefial de
control sea aplicada al médulo
AMES-24 V, la tensién de red debera
ser conectada correctamente tal
como se describe en el apartado 5.
Tension de red.

Fusible (s6lo 230V~)

A) El fusible puede cambiarse

desenroscando el soporte de fusible en

(Ug 2) del moédulo AMES (fig. 4.1.).

Operacion por circuito asistido on/off

La sefial de control del regulador se
conecta al terminal 12 y al terminal 41
(Ug 2) del médulo AMES. La sefial de
circuito asistido (proveniente p. ej. de un
reloj o de un termostato de proteccion
de congelacién) se conecta al terminal
12 y al terminal 40 (Ug 1) (fig. 4.1.).
Utilizar siempre un juego de contactos
con baja resistencia de contacto.

6. Ajuste de la carrera de la valvula en
lamemoria del médulo AMES
(ajuste , Stroke")

Ajuste manual del médulo AMES

(Se usa normalmente para ajustes del

motor de una sola vélvula)

- Unos 5 segundos después de haber
conectado la tensién de red, se
encenderd el diodo rojo (al lado del
conmutador de funciones) (fig. 6.1.).

- Apretar el botén de ajuste ,Stroke”
con ayuda de un destornillador
(fig. 6.1.).

- El diodo rojo parpadeara mientras el
motor efectda un ciclo de apertura/
cierre.

- Cuando la carrera de la valvula esté
registrada en la memoria del médulo
AMES lucird el diodo de nuevo
constantemente, y la operacion de
ajuste manual habra terminado.

Ajuste automatico del médulo AMES
(Se usa normalmente para ajustes de

SVENSKA

1. Montering av AMES modul pa AMV

A)

B)

323/423/523

Montera AMV motorn pa ventilen
(fig. 1.1).

Avlagsna locket fran AMV motorn
(fig. 1.2).

C) Montera stagbultarna som féljer med

AMES modulen (fig. 1.3). Vid
eventuellt byte av en modul maste
stagbultarna ocksa bytas ut.

D) Skall AMES modulen stéllas in via

E)

2.
A)

3.

natspanningen, maste
instruktionerna i avsnitt 6, Automatisk
instélining av AMES-modulen, fdljas.
Montera AMES modulen i motorn
med att skjuta in den halvt pa
stagbultarna. Montera modulens
ledningar i motorns kontaktblock
(fig. 1.4), och skjut hérefter modulen
helt pa plats.

OBS! Innan styrsignalen frén
regulatorn ansluts till AMES 24 V-
modulen, méaste nétspdnningen vara
korrekt ansluten, som beskrivits
under punkt 5. Nétsp&nning.

Sakring (endast 230 V~)

Sakringen kan bytas ut med att vrida
sakringshallaren i pilens riktning
(fig. 2.1 och 2.2).

Installning av funktionsomkopplare

Fig. 3.1 (Us = 0 - 10 V, fabriksinstalining)
AMV motorns spindel rér sig uppat vid
stigande styrspanning.

la direccién de la flecha (fig. 2.1. y 2.2).

3. Ajuste del conmutador de funciones
Fig. 3.1 (U; =0 - 10 V, ajuste de fabrica)
El vastago del motor AMV se mueve
hacia arriba a medida que la tensién de
control aumenta.

Fig.3.2(U4=0-10V)

El vastago del motor AMV se mueve
hacia abajo a medida que la tension de
control aumenta.

Fig.3.3(Us=0-5V)

El vastago del motor AMV se mueve
hacia arriba a medida que la tension de
control aumenta.

Fig.3.4(Uy=0-5V)

El vastago del motor AMV se mueve
hacia abajo a medida que la tensién de
control aumenta.

Fig.3.5(Uy=5-10V)

El vastago del motor AMV se mueve
hacia arriba a medida que la tension de
control aumenta.

Fig.3.6 (Us=5-10V)

El vastago del motor AMV se mueve
hacia abajo a medida que la tension de
control aumenta.

Fig. 3.7 (Us; =0 - 20 mA)

El vastago del motor AMV se mueve
hacia arriba a medida que la corriente
de control aumenta.

varias motores al mismo tiempo)

Antes del montaje del modulo, cortar
la clavija puente que se encuentra en
la parte inferior del médulo AMES
(fig. 6.2). (Atencion: aunque la clavija
puente haya sido cortada seguira
siendo posible el ajuste manual del
moddulo AMES).

Conectar a la tension de red hasta
gue el diodo rojo (al lado del
conmutador de funciones) luzca
constantemente.

Desconectar la tension de red
durante un tiempo minimo de 6
segundos (el diodo se apagara).
Conectar a la tension de red durante
un tiempo de entre 1 y 5 segundos
(el diodo debe permanecer
apagado).

Desconectar la tension de red
durante un tiempo minimo de 6
segundos.

Conectar a la tension de red.

El diodo parpadea y el médulo AMES
inicia el ajuste automatico.

Cuando el ajuste automatico esté
registrado en la memoria del médulo
AMES el diodo lucird de nuevo
constantemente, y el ajuste
automatico habra terminado.

Fig.3.2(U4=0-10V)

AMV motorns spindel rér sig nedat vid
stigande styrspanning.
Fig.3.3(Uy=0-5V)

AMV motorns spindel ror sig uppat vid
stigande styrspanning.
Fig.3.4(Uy=0-5V)

AMV motorns spindel rér sig nedat vid
stigande styrspanning.
Fig.3.5(Uy=5-10V)

AMV motorns spindel rér sig uppat vid
stigande styrspanning.

Fig. 3.6 (U3s=5-10V)

AMV motorns spindel rér sig nedat vid
stigande styrspanning.

Fig. 3.7 (Us; =0 - 20 mA)

AMV motorns spindel ror sig uppat vid
stigande styrstrom.

Fig. 3.8 (Us; =0-20 mA)

AMV motorns spindel rér sig nedat vid
stigande styrstrom.

4. Styrspéanning

Normal drift

Styrsignalen fran regulatorn ansluts till
klamma 12 och klamma 41 (U 2) pa
AMES modulen (fig. 4.1).

Drift med on/off-6verstyrning
Styrsignalen fran regulatorn ansluts till
klamma 12 och klamma 41 (U 2) pa

Fig. 3.8 (Us =0 - 20 mA)

El vastago del motor AMV se mueve
hacia abajo a medida que la corriente
de control aumenta.

4. Tensién de control

Operacion normal

La sefial de control del regulador se
conecta al terminal 12 y al terminal 41

Atencion: El médulo AMES con la clavija
puente cortada abrira y cerrara la valvula
completamente, tanto en la funcién de ajuste
automatico como en el caso de un eventual
fallo de corriente durante el funcionamiento.
Por lo tanto hay que prestar la mayor
atencion al peligro de alta temperatura
cuando los médulos AMES con clavija
puente cortada se emplean en la regulacién
de agua caliente de servicio.

AMES modulen. Overstyrningssignalen
(t.ex. fran ett ur eller fran en
koldtermostat) ansluts till kldmma 12
och klamma 40 (Ug 1) (fig. 4.1). Anvand
alltid kontaktsats med lagt
kontaktmotstand.
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6. Installning av ventilens slaglangd
(, Stroke" set) i AMES-modulens
minne

Manuell instélining av AMES-modulen

(Anvands vanligen vid individuell

installning av motorventiler)

- Cab sek. efter att natspanningen ar
ansluten, lyser den réda lysdioden
(vid funktionsomkopplaren) (fig. 6.1).

- Tryck in ,Stroke" set tangenten med
en skruvmejsel (fig. 6.1).

- Lysdioden blinkar, medan motorn
genomkoér en stangnings/6ppnings-
cykel.

- Nar ventilens slaglédngd ar
registrerad i AMES-modulens minne,
lyser dioden konstant igen, och den
manuella instéllningen &r avslutad.

OBS! Om motorn handmandvereras

med ratten forskjuts instéllda varden och

en ny installning &r nédvandig.

Instéllningen korrigeras vid motorns

Ovre och nedre andlage.

Automatisk instélining av AMES-

modulen

(Anvénds vanligen vid samtidig

installning av flera motorventiler)

- Klipp bygeln pa undersidan av
AMES-modulen fére montering av
modulen (fig. 6.2). (OBS! Det ar
fortfarande mdjligt att stalla in en
AMES-modul manuellt, nér bygeln
klippts.

- Sl& pa natspanningen, tills den roda
lysdioden (vid funktionsomkopplaren)
lyser konstant.

- Sl ifran natspanningen i min. 6 sek.
(lysdioden slocknar).

- Sla& pa natspanningen mellan 1 och 5
sek. (lysdioden skall forbli slackt).

- Sla ifrAn natspanningen i min. 6 sek.

- Sla pa natspanningen. Lysdioden
blinkar, och AMES-modulen startar
den automatiska installningen.

- Nar den automatiska instéllningen &r
registrerad i AMES-modulens minne,
lyser dioden igen konstant, och den
automatiska instéllningen ar
avslutad.

OBS! Nér bygeln Klippts, 6ppnar och
stanger AMES-modulen ventilen
fullstandigt, bade i samband med den
automatiska instéllningen och vid
eventuella strdmavbrott under driften.
Var darfor forsiktig, da det foreligger risk
for skallning, nar AMES-moduler med
klippt bygel anvands for reglering av
t.ex. varmt tappvatten.

7. Montering av lock

Vid montering av locket maste klackarna
i locket vara mitt for modulens
kontaktblock.

1. Montage van AMES module op de
AMV 323/423/523

A) Monteer de AMV-motor op de klep
(fig. 1.1).

B) Verwijder het deksel van de AMV
motor (fig. 1.2).

C) Monteer de verankeringsbouten die
bij de AMES module (fig. 1.3)
geleverd worden. Bij een evt.
vervanging van de module moeten
de verankeringsbouten ook
vervangen worden.

D) Als de AMES module via de
netspanning ingesteld moet worden,
moeten de instructies onder punt 6
Automatische instelling van de AMES
module gevolgd worden.

E) Monteer de AMES module in de
motor door hem half over de
verankeringsbouten te duwen.
Monteer de module-leidingen in de
klemmenrij (fig. 1.4) van de motor en
duw hierna de module helemaal op
z'n plaats.

N.B.: voordat het stuursignaal van de
regelaar op de AMES 24 V-module
aangesloten wordt, moet de
netspanning correct aangesloten zijn,
Zie onder punt 5 Netspanning.

2. Zekering (alleen 230 V~)

A) De zekering kan vervangen worden
door de zekeringhouder in de richting
van de pijl te draaien (fig. 2.1 en 2.2).

3. Instellen van de functieschakelaar
Fig. 3.1 (Uy = 0 - 10V, fabrieksafstelling)
De AMV motoras gaat omhoog als de
stuurspanning stijgt.

Fig. 3.2 (U4 =0-10V)

De AMV motoras gaat omlaag als de
stuurspanning stijgt.

Fig. 3.3 (Us=0-5V)

De AMV motoras gaat omhoog als de
stuurspanning stijgt.

Fig. 3.4 (U4=0-5V)

De AMV motoras gaat omlaag als de
stuurspanning stijgt.

Fig. 3.5 (Us=5-10V)

De AMV motoras gaat omhoog als de
stuurspanning stijgt.

Fig. 3.6 (Us=5-10V)

De AMV motoras gaat omlaag als de
stuurspanning stijgt.

Fig. 3.7 (U =0-20 mA)

De AMV motoras gaat omhoog als de
stuurstroom stijgt.

Fig. 3.8 (U =0-20 mA)

De AMV motoras gaat omlaag als de
stuurstroom stijgt.

4. Stuurspanning

Normale werking

Sluit het stuursignaal van de regelaar
aan op klem 12 en klem 41 (U, 2) op de
AMES module (fig. 4.1).

Werking met aan/uit overwerking

Sluit het stuursignaal van de regelaar
aan op klem 12 en klem 41 (U4 2) op de
AMES module. Sluit het
overwerksignaal (bijv. van een klok of
een vorst-thermostaat) aan op klem 12
en klem 40 (Ug 1) (fig. 4.1). Gebruik

altijd contactsets met een lage
contactweerstand.

6. Instellen van de klepslag (‘Stroke’
set) in het geheugen van de AMES
module

Handmatige instelling van de AMES

module

(Gebruikelijk bij het afzonderlijk

afstellen van de motorkleppen)

- Ca. 5 sec. nadat de netspanning is
aangesloten, zal de rode lichtdiode
(bij de functieschakelaar) gaan
branden (fig. 6.1).

- Druk de ‘Stroke’ set knop in met een
schroevendraaier (fig. 6.1).

- De lichtdiode knippert terwijl de
motor de sluit/open cyclus doorloopt.

- Wanneer de klepslag in het
geheugen van de AMES-module
geregistreerd is, brandt de diode
onafgebroken; de handmatige
instelling is klaar.

Automatische instelling van de AMES

module

(Gebruikelijk bij het afstellen van

meerdere motorkleppen tegelijkertijd)

- Kbnip de lus door op de onderzijde
van de AMES module voordat de
module gemonteerd wordt (fig. 6.2).
(N.B.: het is nog steeds mogelijk de
AMES-module handmatig in te
stellen met een doorgeknipte lus).

- Sluit de netspanning aan totdat de
rode lichtdiode (bij de
functieschakelaar) onafgebroken
brandt.

- Zet de netspanning gedurende min. 6
sec. uit (de lichtdiode gaat uit).

- Sluit de netspanning tussen 1 en 5
sec. aan (de lichtdiode moet uit
blijven).

- Zet de netspanning gedurende min. 6
sec. uit.

- Sluit de netspanning aan.

De lichtdiode knippert en de AMES
module begint de automatische
instelling.

- Wanneer de automatische instelling
in het geheugen van de AMES
module geregistreerd is, zal de
lichtdiode weer onafgebroken gaan
branden; de automatische instelling
is klaar.

N.B.: Wanneer de lus doorgeknipt is, zal
de AMES module de klep helemaal
openen en sluiten, zowel bij het
automatisch instellen als bij eventuele
stroomstoringen tijdens de werking.
Wees daarom voorzichtig - er is risico
voor verbranding als de AMES modulen
met een doorgeknipte lus voor het
regelen van bijv. warm leidingwater
gebruikt worden.

El.94.E4.5Y © Danfoss 01/99
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SUOMEKSI

1. AMES-moduulin asennus AMV 323/
423/523 -moottoriin

A) Asenna AMV-moottori venttiiliin
(kuva 1.1).

B) Irrota AMV-moottorin kansi (kuva 1.2).

C) Asenna AMES-moduulin mukana
seuraavat ankkuripultit (kuva 1.3).
Jos moduuli joudutaan vaihtamaan,
on my6s pultit vaihdettava.

D) Jos AMES-moduulia joudutaan
saatdmaén verkkojannitteen kautta,
noudatetaan kohdassa 6, AMES-
moduulin automaattinen sdéto,
annettuja ohjeita.

E) Asenna AMES-moduuli moottoriin
tyontamalla se puoliksi sisdan
ankkuripulttien péaalle. Yhdista
moduulin johdot moottorin riviliittimiin
(kuva 1.4) ja tyénna moduuli sen
jlkeen loppuun asti paikoilleen.
HUOM: Ennen kuin s&détimesté tuleva
ohjaussignaali kytketddn AMES 24 V-
moduuliin, verkkojédnnite on
kytkettdva pdélle oikein kohdassa 5,
Verkkojénnite, olevien ohjeiden
mukaan.

2. Sulake (vain 230 V~)

A) Sulake voidaan vaihtaa kadantamalla
sulakkeenpidintd nuolen suuntaan
(kuva 2.1 ja 2.2).

3. Toimintokytkimen s&at6

Kuva 3.1 (Us = 0 - 10 V, tehdassaato)
AMV-moottorin kara liikkuu yldspéin
ohjausjannitteen kasvaessa.

Kuva 3.2 (Uy=0-10V)
AMV-moottorin kara liikkuu alaspéin
ohjausjannitteen kasvaessa.
Kuva3.3(Us=0-5V)
AMV-moottorin kara liikkuu yldspéin
ohjausjannitteen kasvaessa.
Kuva3.4 (Us=0-5V)
AMV-moottorin kara liikkuu alaspéin
ohjausjannitteen kasvaessa.

Kuva 3.5 (Us=5-10V)
AMV-moottorin kara liikkuu yldspéin
ohjausjannitteen kasvaessa.

Kuva 3.6 (Uy=5-10V)
AMV-moottorin kara liikkuu alaspéin
ohjausjannitteen kasvaessa.

Kuva 3.7 (Ug =0 - 20 mA)
AMV-moottorin kara liikkuu yldspéin
ohjausjannitteen kasvaessa.

Kuva 3.8 (U; =0 - 20 mA)
AMV-moottorin kara liikkuu alaspéin
ohjausjannitteen kasvaessa.

4. Ohjausjannite

Normaali kayttd

Sé&éatimesta tuleva ohjaussignaali
kytketddn AMES-moduulin riviliittimiin
12 ja 41 (Uy2). (kuva 4.1)

Kéytté on/off yliohjauksella

Saatimesta tuleva ohjaussignaali
kytketddn AMES-moduulin riviliittimiin
12 ja 41 (U 2). Yliohjaussignaali (esim.
kellosta tai pakkastermostaatista)
kytketaan liittimiin 12 ja 40 (U 1)

(kuva 4.1). Kayta aina kytkinsarjaa,
jossa on alhainen kytkinvastus.

6. Venttiilin mannéniskun (“ Stroke”
set) pituuden sdaté AMES-moduulin
muistiin

AMES-moduulin manuaalinen s&été

(Kaytetaan yleensa silloin, kun

moottorin venttiileja sdadetddn

yksitellen).

- Noin 5 sekuntia verkkojannitteen
kytkennan jalkeen punainen
valodiodi (toimintokytkimen vieressa)
syttyy (kuva 6.1).

- Paina “Stroke” saatbnappi alas
ruuvimeisselilla (kuva 6.1).

- Valodiodi vilkkuu moottorin ajaessa
auki/kiinni-toimintoa.

- Kun venttiilin isku on rekisterdity
AMES-moduulin muistiin, diodi palaa
jalleen jatkuvasti ja manuaalinen
Saato on tehty.

AMES-moduulin automaattinen s&été
(Kaytetdan yleensa silloin, kun useita
moottorin venttiileja sdadetaan
samanaikaisesti)

- Leikkaa AMES-moduulin alapuolella
oleva hyppyjohdin ennen moduulin
asennusta (kuva 6.2). (Huom: AMES-
moduulin voi edelleen asentaa
manuaalisesti, kun hyppyjohdin on
leikattu).

- Kytke péaalle verkkojannite, kunnes
punainen valodiodi
(toimintovaihtokytkimen vieressa)
palaa jatkuvasti.

- Katkaise verkkojannite vahint. 6
sekunniksi (valodiodi sammuu).

- Kytke verkkojénnite 1 - 5 sekunniksi
(valodiodi ei syty).

- Katkaise verkkojannite vahintaén 6
sekunniksi.

- Kytke verkkojannite. Valodiodi
vilkkuu ja AMES-moduuli aloittaa
automaattisen saadon.

- Kun automaattinen saatdé on
rekisterdity AMES-moduulin muistiin,
valodiodi palaa jélleen jatkuvasti ja
automaattinen saatd on paattynyt.

Huom: Kun hyppyjohdin on leikattu,
AMES-moduuli avaa ja sulkee venttiilin
aivan ylos ja kiinni sek& automaattisen
saadon ettd mahdollisen kayttnaikaisen
virtakatkoksen yhteydessa. Muista siksi,
ettd on olemassa palamisen vaara
silloin, kun AMES-moduuleja, joista on
leikattu hyppyjohdin, kaytetaan esim.
kuuman kayttéveden saatoon.

POLSKI

1. Montaz modutu AMES w sitowniku
AMV 323/423/523

A) Zamontowa¢ sitownik AMV na
zaworze (Rys. 1.1.)

B) Zdemontowac pokrywe z sitownika
AMV (Rys. 1.2).

C)Zamontowaé Sruby dostarczone z
AMES. Przy demontazu modutu,
Sruby nalezy tez zdemontowaé
(Rys.1.3).

D) Jesli AMES ma by¢ nastawiony
przy uzyciu napiecia sieciowego,
postepowaé wedtug pkt.6.
Automatyczna nastawa.

E) Zamontowa¢é AMES wkfadajgc go do
potowy na zatozone Sruby.
Podiaczy¢ elektrycznie do sitownika
(Rys. 1.4) i wsung¢ modut do konca.
Uwaga: Przed podtgczeniem sygnatu
sterujgcego z regulatora do AMES
24 V napiecie zasilajgce musi byc¢
podigczone prawidfowo wedtug
opisu w pkt. 5. Podfgczenie napiecia
zasilajgcego.

2. Bezpiecznik (dotyczy wersji 230V)
A) Bezpiecznik moze zosta¢ wyjety
poprzez obrécenie zaslepki w
kierunku zgodnym ze strzatkg
(Rys. 2.1i2.2).

3. Ustawienie mikroprzetacznikow
Rys. 3.1 (U =0 - 10V, ustawione
fabrycznie)

Trzpien AMV podnosi sie przy rosngcym
napieciu sterujgcym.

Rys. 3.2 (Uy=0-10V)

Trzpien AMV opada przy wzroscie
napiecia sterujgcego.

Rys. 3.3 (U4=0-5V)

Trzpien AMV podnosi sie przy wzroscie
napiecia sterujgcego.

Rys. 3.4 (Uy=0-5V)

Trzpien AMV opada przy wzroscie
napiecia sterujgcego.

Rys. 3.5 (U4 =5-10V)

Trzpien AMV podnosi sie przy wzroscie
napiecia sterujgcego.

Rys. 3.6 (U3 =5-10V)

Trzepien AMV opada przy wzroscie
napiecia sterujgcego.

Rys. 3.7 (Uy = 0 - 20 mA)

Trzpien AMV podnosi sie przy wzroscie
pradu sterujgcego.

Rys. 3.8 (Uy = 0-20 mA)

Trzpien opada przy wzroscie pradu
sterujgcego.

4. Napiecie sterujace

Praca normalna

Sygnat sterujgcy z regulatora musi byc¢
podtgczony do zaciskdéw 12 i 40 (Ug 1) w
module AMES (rys. 4.1).

Praca ze sterowaniem nadrzednym
Sygnat sterujgcy z regulatora musi by¢
podtgczony do zaciskow 12 i 41 (Ugy 2) w
module AMES.

Sygnat nadrzedny (np. z zegara lub z
termostatu przeciwzamrozeniowego)
musi by¢ podtgczony do zaciskow 12 i
40 (Ug 1) (rys. 4.1). Zawsze uzywac
wigcznikbw o matej opornosci.
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6. Nastawianie skoku zaworu w
pamieci modutu AMES (, Stroke*
set)

Reczna nastawa AMES

(Przy indywidualnym nastawianiu

sitownika na zaworze).

- Okoto 5 s po podtgczeniu napiecia
zasilajacego czerwona dioda (przy
mikroprzetacznikach) zaczyna
Swieci¢ (Rys. 6.1).

- Nacisng¢ przycisk “stroke set” przy
pomocy $rubokreta (Rys. 6.1.).

- Dioda bedzie miga¢ podczas
wykonywanego przez sitownik 1
cyklu otwarcia i zamknigcia zaworu.

- Kiedy catkowity skok zaworu zostat
zapamietany, dioda ponownie
Swieci w sposoéb ciggly i oznacza to
zakohczenie recznej nastawy

Automatyczna nastawa AMES

(Przy jednoczesnym nastawianiu

wiekszej ilosci sitownikow).

- Przed montazem modutu AMES
przecigé zwore na spodniej stronie
modutu (Rys. 6.2). (Uwaga: mozliwa
jest jednoczeénie nastawa reczna
modutu réwniez po przecieciu
zwory).

- Zamontowa¢ AMES.

- Wiaczy¢ napiecie zasilajgce az do
momentu zapalenia sie¢ czerwone;j
diody (przy mikroprzetgcznikach) w
sposoéb ciagty.

- Wylaczy¢ napigcie zasilajgce na
conajmniej 6 s. (Dioda ga$nie).

- Wiaczy¢ napiecie zasilajgce na czas
od 1 do 5 s. (Dioda powinna
pozostaé¢ wytgczona)

- Wytaczy¢ napiecie zasilajgce na
conajmniej 6 s.

- Wiaczy¢ napiecie zasilajgce. Dioda
zacznie miga¢ i modut AMES
zaczyna automatyczng nastawe.

- Po zakonczeniu automatycznej
nastawy dioda ponownie Swieci w
sposob ciagty.

Uwaga: Kiedy zwora jest przecieta
AMES dokonuje catkowitego otwarcia i
zamkniecia zaworu w przypadku
zarbwno nastawiania automatycznego
jak i w przypadku przerwy w napieciu
zasilajagcym. Dlatego nalezy zachowac
OSTROZNOSC - istnieje
niebezpieczenstwo poparzenia kiedy
AMES z przecietg zworg jest uzywany do
regulacji cieptej wody uzytkowe;.

IO-PYCCKHU

1. MoHTax moayna AMES Ha

anekTponpuBoa AMV 323/423/523.

A) MpownsBeonte MOHTaX 3MeKTPONpMBOAA
AMV Ha knanaH (puc. 1.1).

B) CHuMUTE KpbILKY C 3MeKTponpuBoAa
AMV (puc. 1.2).

B) BcTtaBbTe BxogsiMe B KOMMIEKT
noctaskn mogyns AMES pacnopHble
nanbubl (puc.1.3). B cnyvae
nocrneayoLert 3aMeHbl MoAynsi AOMMKHA
ObITb Mpov3BedeHa Taioke 3ameHa narbLeB.

") Mpu HacTpoiike mopgyns AMES vepes
ceTeBOE HanpsbkeHue cnegynte
WHCTPYKUMSIM NyHKTa 6
"Aemomamuuyeckasi Hacmpouka MoOysisi
AMES".

1) Hapgsuras mogynb Ha NOMOBUHY ANWHbI
nanbLUeB, Npov3BeanTe YCTaHOBKY
moaynsa AMES Ha anekTponpuBog, .
3akpenute npoeoda mogyns B
KnemMmMmHown nnate npusoga (puc. 1.4),
nocrie 4ero BABMHbTE MoAyfMb OO yropa.
Brumanue! Neped nodkmoveHuem K 24-
gonibmosomy modynro AMES
ynpasnsoue2o cusHana c peaynsmopa
ybedumechb 8 rpasusbHOCmu
OOKITIOYEHUs] cemegoeo numaHusi 8
coomeemcmeuu ¢ rnyHKmom 5
"lNodkmoyeHue Kk cemu”.

2. Ucnonb3oBaHue npepoxpaHuTens
(Tonbko npu nuTaHum ot cetn 230 B
nepemMeHHOro Toka).

A) ins 3ameHbl NpegoxpaHuTens
rnoBepHUTE ero oboriMy Mo YacoBoW
ctpernke (puc. 2.1 n 2.2).

3. YcTtaHOBKa nepeknio4aTtensi peXxumMoB
(Uynpz Ust)-

Puc. 3.1 (U, = 0 - 10 B, chabpnuHoe

3HayeHue).

Mpu NoBbILLEHMN YyNpaBNSIOLLErO

HanpshkeHVsa WwWnuHaens npusoga AMV

nepemMeLLaeTcs BBEPX.

Puc. 3.2 (U,,, =0-10B).

Mpy noBbIlEHUN yNpaBnsoLLEero

HanpshxeHns wnuHgens npusoga AMV

nepemeLlaeTcsi BHUS.

Puc. 3.3 (U,,, =0-5B).

Mpy noBbIlEHUN yNpaBnsoLLEero

HanpshkeHVsa WwWnuHaens npusoga AMV

nepemMeLLaeTcs BBEPX.

Puc. 3.4 (U,,, =0-5B).

Mpu NoBbILLEHMN yNpaBNSIOLLErO

HanpshkeHVs WwWnuHaens npusoga AMV

nepemeLLaeTcsi BHU3.

Puc. 3.5 (U,,, =5-10B).

Mpy noBbIlEHUN yNpaBnsoLLEero

HanpshxeHns wnuHgens npusoga AMV

nepemeLLaeTcs BBEpX.

Puc. 3.6 (U,,, =5-10B).

Mpy noBbIlEHUN yNpaBnsoLLEero

HanpshkeHVsa WwWnuHaens npusoga AMV

nepemeLLaeTcs BHU3.

Puc. 3.7 (Uyy, = 0 - 20 MA).

Mpn NoBbILLEHWN yNpaBRSIOLWEro Toka

wnuHaene npusoda AMV nepemellaeTcs

BBEpPX.

Puc. 3.8 (U, = 0 - 20 MA).

Mpy noBbILEHUN YNPaBsIOLLEro Toka

wnuHaens npusoga AMV nepemeluaeTcs BHU3.

4. YnpaBnsilowee HanpsixeHue.
HopmarnbHbIl pexum.

Ynpaenswowmii curHan c perynsaropa
noaBoanTcs K knemme 12 unu k knemve 41
(Uynp 2) Mogynss AMES (puc. 4.1).

Pexxum ¢ nepepeaynuposaHuemM (8KIi/8biKi).
YnpaBnsiowmn curHan ¢ perynstopa
noaBoanTcs K knemme 12 unu K knemve 41
(Uynp 2) Moaynss AMES. Curvan
nepeperynupoBaHusi (HanpuMep C 4acoB
UM C MOPO3WMbHOrO TepmocTaTta)
noasoanTcsa K knemme 12 n k knemmve 40
(Uyrp 1) (puic. 4.1). Mpumensante
VCKITIOUYUTENBHO KOHTAKTbl C HU3KAM
KOHTaKTHbIM COMPOTUBIEHUEM.

BHumarue! lNeped rnodkrrodeHuem K MoOyrio
wimexepa rpoussedume NMOOKTOYEHUE K
cemu u ybedumecs 8 820 coomeememauu
nyHKk my 6 "TodkrroyeHue k cemu”.

5. Mogkn4yeHne K ceTwu.

AMES 24 B. Knemma 6 gormkHa
obssaTenbHO GbiTb MoAkoveHa K dase (L),
a knemma 7 JormkHa obasaTenbHO ObiTb
nopakntoyeHa k Hentparm (N) (puc. 4.1). B
criyyae HenpaBUIIbHOIrO MOAKMIOYEeHUA
moaynb AMES BbingeTt s ctpos. C
NMOMOLLBI0 U3MepuTenbHOro npubopa
NPOKOHTPONMPYNTE MNPaBUMbHOCTb
NMOAKIOYEHUS!

24-BONbTOBOrO HarnpsiXkeHus B
cooTBeTCcTBUM C puc. 5.1. B cnyyae, ecnu
N3MepeHHoe HanpsbkeHne nepemMeHHoro
TOoKa npesbilwaeT 3 B, To nogkntoveHne
BbINOJIHEHO HenpasusbHO. MNpu npaBuUnbHOM
NOAKMIOYEHUN NPOU3BOAUTCS MOHTaX
LuTeKkepa ynpaBnsioLLero curHana
perynsartopa (puc. 5.2).

AMES 230 B.

dasza 1 HelTpanb HanpsbKeHUs ceTn MoryT
ObITb BbIOpaHbl MPOM3BOMBHO, T.K.
HanpsbkeHWe nodaétcst Ha TpaHcdopmaTop
moayns AMES 230 B.

6. YcTtaHoBKka xoaa knanaHa (“Stroke”) B
namatn moayns AMES.

PyyHasi Hacmpouka modynss AMES

(MpumeHsieTca 0ObINHO NpU pa3aenbHON

HaCTpOMKEe MOTOPHbLIX KrlarnaHoB).

- Yepes 5 MuHYT nocrie NOAKMYEHNS CeTu
KPacHbIA (pacnosfioXXeHHbIN HanpoTuB
nepeknoyaTens pexvMoB) CBETOAMOL,
3aroputcst (puc. 6.1).

- OTBépTKOM HagaBwuTe Ha KHonky “Stroke”
(puc. 6.1).

- Habniogaetca muranve ceetoavopa u
OOHOBPEMEHHOE NPOXOXAEeHWe
NPVBOAOM LMKIA OTKPbITUSA/3aKpbITUS.

- [o 3aBepLueHun peructpaumm xopa
KnanaHa B namatn mopyna AMES cHoBa
HabnogaeTcs HenpepbiBHOE CBeYeHue
csetognoda (pyvHasi HacTponka
BbIMOMHEHA).

Aemomamuyeckasi HacTponka mMooyrsisi
AMES (MpumeHsieTcst 06bI4HO Npu
OLJHOBPEMEHHOW HACTPOMNKE HECKONbKUX
MOTOPHbIX KianaHoB).

- TNepen MoHTaxoM MoAynsi nepekycute
KycaykaMn MepemMbldKy Ha HVDKHEN
cTtopoHe moaynsa AMES (puc. 6.2).
lMpumeyaHue. Py4Has perynupoBka
MoZynsi BO3MOXHa U MpY NEpEKyLLEHHON
nepeMblyke.

- MNopkniounTe ceTeBoe NUTaHMeE.
[oxamTecb NOCTOSIHHOIO CBEYEHUs
KpacHOro (pacronioXXeHHOro HanpoTvB
nepekrnyaTens pexvMoB)cBeToanoaa.

- OTknounTe ceTeBoe MUTaHWE MUHUMYM
Ha 6 cek. (cBeTOAMOQL BbIKIOYMTCS).

- TMopgkniounte ceteBoe nuTaHMe Ha 1-5
cek. (cBeToamon AOMMKeH ocTaBaTbCA
BbIKMIOYEHHbIM).

- OTknounTe ceTeBOe NUTaHWE MUHUMYM
Ha 6 cek.

- TopgkniounTte ceteBoe nuUTaHue.
CeeTtoguog muraet n mogyns AMES
Ha4MHaeT NpoBeAeHME aBTOMAaTUYECKON
HaCTPOWKH.

- Mo 3aBepLUeEHUM perncTpaummn Lmkna
aBTOMaTMYECKON HacCTpPOWKM B NamsATh
moayns AMES cHosa Habniopgaetcs
HenpepbIBHOE CBeYeHWe ceBeToauona
(aBTOMaTMYeCKas HacTpomka
BbIMOMHEHA).

Brumanue! TMocne nepekycbliBaHWs

nepemblykn mogyne AMES 6yaet

npon3BoAUTb MOSIHOE OTKPbIBAHUE U

3aKpbIBaHWE KranaHa, Kak npu

aBTOMATMYECKOW HaCTpoViKe, Tak U B

cnyyae BO3HWKHOBEHUsSI COOEB MUTaHUSI Npu

akcnnyataumu. [osToMy Hago MOMHWUTL O

CyLLeCTBOBaHUMN puCKa OXora, Hanpumep,

BOJOW CUCTEMbI FOpPsSYEro BOAOCHAGXeEHWUs,

npu npumeHeHun mogyns AMES ¢

nepeKyLLeHHOW NnepeMbIYKON.
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